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SORTIMENTSOVERSIKT/PRODUCT
UBERSICHT MERUMFORMER

RANGE SUMMARY/

Typ Ké&pstorlek Utsignal Anmarkning Sida
Type Casing size Output Remarks Page
Typ Gehéausegrosse Ausgangsignal Anenkungen Seite
Vaxelspanning/A. C. Voltage/Wechselspannung
DU 01 1 och/and/und 3 0-20mA,0-10V 19
DuUO02 1 och/and/und 3 4-20mA 19
DUO03 1 och/and/und 3 0-20mA,0-10V 19
DU04 3 0-2-20mA Voltlupp/Suppr. zero/Spannungslupe 20
DU11 1 0-20mA Ej hjalpspanning/Selfpowered/ 20
Hilfspannung nicht erforderlich
Vaxelstrom/A. C. Current/Wechselstrom
DIO1 1 och/and/und 3 0-20mA,0-10V 22
DI02 1 och/and/und 3 4-20mA 2
DI11 1 0-20mA Ej hjalpspénning/Selfpowered/ 22
Hilfspannung nicht erforderlich
Aktiv effekt/Active Power/Wirkleistung
DPO1 3 0—-+20mA,0-+10V 1-fas vaxelstrém/Single phase/ 25
DP02 3 4-20mA Einphasen-Wechselstrom
DP11 3 0—-+20mA,0-+10V 3-fas(fas/0), symmetrisk last/ 26
DP12 3 4-20mA 3-phase (phase/0), symmetric load/
Vierleiter(Phase/0), sym.belastet, Nullpunktver.
DP 13 3 0—x20mA, 0—-£10V 3-fas symmetrisk last/ 27
DP14 3 4-20mA 3-phase symmetric load/
Dreileiter-Drehstrom, sym.belastet, Nullpunktver.
DP23 3 0—-+20mA,0-+10V 3-fas osymetrisk last utan nolla/ 28
DP24 3 4-20mA Phase symmetric load, 3-wire/
Dreileiter-Drehstrom, unsym. belastet, Nullpunktver.
DP33 4 0—-+20mA,0-+10V 3-fas osymmetrisk last med nolla/ 29
DP34 4 4-20mA 3-phase asymmetric load, 4-wire/

Vierleiter-Drehstrom, unsym. belastet, Nullpunktver.




Typ Kéapstorlek Utsignal Anmarkning Sida
Type Casing size Output Remarks Page
Typ Gehausegrosse Ausgangsignal Anankungen Seite
Reaktiv effekt/Reactive Power/Blindleistung
DQ13 3 0—-+20mA,0-+10V 3-fas symmetrisk last/ 30
DQ14 3 4-20mA 3-phase symmetric load/

Dreileiter-Drehstrom, sym.belastet, Nullpunktver.
DQ23 3 0—+20mA,0-+10V 3-fas osymmetrisk last utan nolla/ 31
DQ24 3 4-20mA 3-phase symmetric load, 3-wire/

Dreileiter-Drehstrom, unsym. belastet, Nullpunktver.
DQ33 4 0—+20mA,0-+10V 3-fas osymmetrisk last med nolla/ 32
DQ34 4 4-20mA 3-phase asymmetric load, 4-wire/

Vierleiter-Drehstrom, unsym. belastet, Nullpunktver.
Aktiv och reaktiv effekt/Active and reactive power/Leistung und Blindleistung
DPQ13 4 2x0—-+20mA,2x 010V 3-fas symmetrisk last/ 3
DPQ14 4 2x4-20mA 3-phase symmetric loa/d

Dreileiter-Drehstrom, sym.belastet, Nullpunktver.
DPQ23 4 2X0—+20mA,2x 010V  3-fas osymmetrisk last/ 4
DPQ24 4 2x4-20mA 3-phase asymmetric loa/d, 3-wire

Dreileiter-Drehstrom, unsym. belastet, Nullpunktver.
Frekvens/Frequency/Frequenz
DFO03 3 0-+20mA,0-+10V 36
DF04 3 4-20mA
Effektfaktor/Power factor/Leistungsfaktor
DPF13 3 0+20mA,0-£10V 3
DPF 14 3 4-20mA
Likspénning och likstrom/D.C. voltage and D.C. current/Gleichspannung und Gleichstrom
DU/DI61-63 3 0-+20mA,0-+10V 40
DU/DI 62 3 4-20mA
Resistans (temperatur)/Resistance (temperature)/Widerstand (Temperatur)
DR21 3 0-20mA,0-10V Tvatradsmatning/ 42
DR22 3 4-20mA Two-wire measurement/
DR23 3 0-20mA,0-10V Zweileiterschaltung
DR41 3 0-20mA,0-10V Fyrtddsmatning/ 42
DR 42 3 4-20mA Four-wire measurement/
DR43 3 0-20mA,0-10V Vierleiterschaltung
Likstroms-frekvens/D. C.—Frequency/DC-Frequenz
DIF01 3 Pulsutgang/Pulse output/Impulsausgang 4
DIF02 3 Pulsutgang/Pulse output/Impulsausgang
DCRO1 1 Réakneverk/Counter/Zahlwerk 4
DCRO2 1 Réakneverk/Counter//Zahlwerk




@ ALLMAN BESKRIVNING OCH TEKNISKA DATA

Cewe Instrument presenterar i denna katalog, BLUE MODULE, Utsignalen fr&n en matomvandlare &r inom vissa definierade

ett brett sortiment méatomvandlare fér DIN-skenemontage. grénser oberoende av belastningens storlek. Dessa granser finns
Genom goda prestanda t ex en MTBF p& 40 ar for strdmom- angivnaoi databladen. Lastoberoendet har i princip uppnégts
vandlare, har Cewe Instruments métomvandiare f&tt en mycket 9enom aterkoppling av utsignalen till matférstarkarens ingangs-
bred kundkrets. Omvandlarna anvands av industrier och kraft- ~ Sida. Denna egen-skap hos omvandlaren ger stora fordelar av
foretag i ett 40-tal lander 6ver hela vérlden. Matomvandlarna ~ Vilka de viktigaste kan sammanfattas enligt foljande:

licenstillverkas ocksa i Kina. 1. Overforing av matvarden over relativt stora avstand.

Har nedan féljer en allman information om matomvandlare med 2. Inom ramen for tillaten last kan flera matande eller registre-
tilampningsexempel och begreppsforklaringar. Fore varje grupp rade instrument samtidigt anslutas till samma omvandlare.
av omvandlare finns sedan uppgifter om arbetsprincip, block- Sarskilda trimningséatgarder erfordras inte.

schema samt allmanna data.

P~
E— Dator
DP 13 A
CL 48 /O
CL 96 8
3. Injustering av ledningsresistans behdvs inte for anslutna 5. Enskilda instrument eller andra méatande och registrerande
matinstrument organ kan kopplas ur en krets efter kortslutning av motsva-

rande anslutningsledningar. Ovriga enheter i kretsen liksom

4. Ledningsdragningen ar enkel och billig genom att signalled- ° | A :
signalen forblir opaverkade. Detta gor servicearbetet enkelt.

ningar kan anvandas.

_ " j; Dator

DP 13 AR /O
CL 48

CL 96

BO087s

Den maximala utspanningen vid 6ppen utgang ar 1&g, 14-20  vjd anslutning till vissa A/D-omvandlare och regulatorer skall

volt, varfér utgangskretsen utan vidare kan brytas vid t ex byte  ytsignalen fran matomvandlaren endast ha positiv polaritet. For

av matinstrument. effektmatningar dar bade positiv och negativ effekt forekommer
skall i sAdana fall omvandlare med nollpunktsforskjutning
anvandas. Cewe Instruments omvandlare kan tillverkas med
upp till 50 % nollpunktsférskjutning.

Exempet Matomrade 100-0-100 kW, utsignal 4 — 12 — 20 mA dar 4 mA = —-100 kW, 12 mA = 0 kW och 20 mA = +100 kW.
Se sidan 9, utsignal F.

Exempel: Anslutning
till dator:

P... S
_— R Databehandling

DP 14

CL 48

B0088s




Summa eller differensméatning Cewe Instruments matomvandlare for effekt kan anvandas bade
for summa- och differensméatning. Strém- och spanningsom-

Summa eller differensmatning erhalles genom addition respekti- vandlarna kan i standardutférande anvandas fér summamatning.

ve subtraktion av utgangsstrommarna. Detta &r majligt genom
att utsignalerna ar potentialfria.

P~ + - + P~ =)
P1 /O /o /O < 2
S Py . P, -l —
Summa
P+ Py

hd
P1 P * AR 0 A ' " P2

P, -l —

>
Differens
P1-P;

B0089s

Live-Zero

N&r en matomvandlare har en utsignal exempelvis 0-20 mA kan Denna utsignal &r vanligen 4 — 20 mA och motsvarar 0-100 %
vid utsignalen 0 mA oklarhet uppstd om métvérdet ar noll eller ~ av insignalen.

om fel pa transformator, ledningar eller matomvandlare upp- Live-zero utsignaler férekommer ofta inom processindustrin,
statt. For att undvika detta tillverkas matomvandlare med live-  men anvands dven inom elkraftteknik.

zero utsignal — levande nollpunkt eller forskjuten nollpunkt.

Matinstrument — Omvandlare A [
° " ° o 1 " ~ 50

Som framgatt av det féregaende sa lamnar matomvandlarens I N 25

utgang en likstrom och déarav foljer att ett eller flera vridspolein- >

strument oftast tjanstgér som visande organ. —_— —O\O

Inom frdmst kraftdistributionstekniken anvands vridjarnsin-
strument for indikering och matning. Vridjarnsinstrument har i
omradet

0-20 % skalan starkt sammantrangd medan omradet 20-100 %
ar praktiskt taget linjart. Om man vid véaxelstromsmatning vill
kunna avlasa matvarden inom omradet 0-20 % tillfredsstallande
sa ar kombinationen matomvandlare — vridspoleinstrument en
lamplig l6sning.

Installningstid Utsignal
| denna katalog anvéands begreppet instéllningstid som defini- 99 %

tion p& omvandlarens snabbhet. Begreppet tidskonstant kan

forekomma i andra sammanhang. Av féljande diagram framgar 63 %

skillnaden mellan instéllningstid och tidskonstant. For samtliga
matomvandlare i katalogen &r installningstiden < 300 ms.

tids- install-
konstant ningstid




Linjaritetsfel

Nar utsignalen fran en omvandlare 6kar proportionellt mot
insignalen sags omvandlaren vara linjar. En avvikelse fran en
linjar funktion kallas for olinjaritet och uttrycks i vara datablad
i procent av full utsignal.

| ut

lut max 4——————————~
Idell linje
Alut | Verklig linje
Uin (&
- A
Linjaritetsfel = I ut x 100 [%]

Hjalpspanning

Som standard ansluts Cewe Instruments matomvandlare — med
nagot undantag — till hjalpspéanning 110 V alt. 230 V + 20 %
vaxelspanning. Se ndrmare om detta i fortexten till respektive
omvandlare.

Cewe Instruments matomvandlare tillverkas aven for likspén-
ningar 24, 48, 60, 110, 125 eller 220 V. Vid inkoppling till
likspanning ar inkopplingen polaritetsoberoende.

Typerna DU 11 och DI 11 erfordrar inte hjalpspéanning.

Klassbegreppet

Cewe Instruments omvandlare ar kalibrerade till nominellt
varde med en maximal avvikelse av 0,1% for klass 0.2-omvand-
lare, respektive 0,2% for klass 0.5-omvandlare. Referensvillkor
ar effektfaktor 1.0.

Till klassiffran tillkommande faktorer som paverkar noggrann-
heten &r:

Hjéalpspanningsvariationer
Hjalpspéanningen till Cewe Instruments omvandlare kan varie-
ras inom vida granser utan att detta namnvért paverkar matnog-

grannheten. Det fel som uppstar &r mindre &n 0,1 % av full
utsignal. (< 0,1 % for |J+ 20 %).

Temperaturvariationer

Cewe Instruments matomvandlare kalibreras vid en omgiv-
ningstemperatur av +23°C. Vid andra temperaturer tillkommer
ett temperaturfel vars storlek varierar mellan olika typer av
omvandlare. Temperaturberoendet &r fér samtliga typer mindre
an 0,2%/10°C.

Fasvinkelvariationer

Vid métning av effekt &r fasvinkeln mellan strdom och spanning
av stor betydelse. Det tillaggsfel som erhalles nar fasvinkeln
varierar &r litet och ar inom angiven klassiffra uttryckt i % av
full utsignal vid £90°. Vardena framgar av produktdatabladet
for respektive omvandlare.

Kapa

Kapan ar tillverkad i sjalvslocknande polycarbonat.

Tropikutférande

Tropikutférandet ger ett battre skydd mot korrosionsangrepp i
miljéer med hdg temperatur, hog relativ fuktighet eller miljo
med korrosiva gaser. | tropikutférandet skyddslackas kretskor-
ten bade pa 16d- och komponentsidan.

Brukslage

Matomvandlarna kan monteras i godtyckligt brukslage. Bruks-
laget paverkar ej matnoggrannheten.

Temperaturomrade

Anges i tre omraden: Arbetstemperatur -10 — +55°C, funk-
tionstemperatur -20 — +65°C och lagringstemperatur -65 —
+80°C.

Arbetstemperaturomrade innebéar det temperaturomrade inom
vilket angivna data ar giltiga.

Funktionstemperaturomrade innebér att omvandlaren fungerar
inom detta omrade men kan uppvisa ett ndgot storre tempera-
turberoende.

Lagringstemperaturomrade innebér att omvandlaren tal att
lagras inom detta temperaturomrade utan att ta skada.

Storprover

Cewe Instruments méatomvandlare ar provade enligt EMC-
direktivets normer och darutéver aven enligt IEC 255-5 och -6
(SS 436 1503 PL 4) "Sstormiljoklasser och provningsbestammel-
ser for elektronikapparater i kontrollutrustningar for kraftan-
laggningar".

Foljande varden galler:

Gnistprov (kV)

1 MHz prov (kV)

Stotspanningsprov 1.2/50 ps puls (kV)

8
2,5
5




Montage

Matomvandlarna monteras enkelt och snabbt pa DIN-skena

typ DIN EN 50022 35.

Vid montage av enstaka matomvandlare kan DIN-skena av plast
medlevereras. Skenan kan enkelt kapas till ratt langd for resp.

kapstorlek. Kapa 4 har dven skruvfastsattning.

Anslutningar

Skruvanslutningarna ar placerade pa matomvandlarens front
och har s k sjalvdppnande bricka, vilket gér montagearbetet

enkelt.

Anslutningarna klarar en maximal ledningsarea pa 2 x 2,5 mm
Méatomvandlarna leveraras alltid med beroringsskydd.

Normer
Matomvandlarna tillverkas enligt SS/IEC 688-2.
EMC-direktiv

EN50081-1 Emmission
EN50081-2 Emmission

latt industri
tung industri

EN50082-1 Immunitet latt industri
EN50082-2 Immunitet latt industri
LVD-direktiv

EN61010-1 Sakerhet

IEC664-1 Sakerhet

For att uppfylla ovan angivna krav galler féljande:

Skyddsformer Méatomvandlare typ DU 01-03. Vid méatspanningar éverstigan-
K&pans tatning = IP 50 de 300 V z-_l_nvands kapg st_orle!f 3. Aven for str"omomyandlare
DI 01-02 for systemspénning dver 300 V anvands kapa 3.
Uttagsdelen = IP20 . . N R T
For samtliga matomvandlare for anslutning till mattransforma-
torer galler att transformatorns sekundarsida skall vara skydds-
jordad.
Utsignaler
A Utgang Utgang C Utgang D Utgang
Ingang Ingang Ingang Ingang
Exempel Voltlupp Live Zero Bipolar
0-10mA 0-10mA 4-20 mA 10-0-10 mA
motsvarande motsvarande motsvarande motsvarande
0-100 A 8-12kV 0-100 A 100 - 0 — 100 kW
E Utgang F Utgang G Utgang
/ Ingéng —/ Ing&ng Ingéng
Forskjuten Forskjuten Voltlupp
nollpunkt nollpunkt 0-1-10mA
0-5-10mA 4-12-20mA motsvarande
motsvarande motsvarande 0-8-12kV

100 — 0 — 100 kW

100 - 0 - 100 kW

B0359s

Maximal belastningsresistans beraknas genom formein:
15 [V]

RL max [kQ] =

Utgangsstrom; [mA]




GENERAL DESCRIPTION AND TECHNICAL DATA

In this catalogue, Cewe Instrument presents "BLUE MODULE",
a wide range of Transducers for DIN-rail and panel mounting.

Thanks to high performance and high reliability e. g. a MTBF

of 40 years for current transducers, Cewe Instrument transduc-
ers have obtained a wide clientele. The transducers are used by
industries and power companies in around 40 countries in
Europe as well as in all parts of the world. Cewe Instrument’s
transducer are also produced on licence in China.

Below follows general information on electrical measuring
transducers with examples of application, definition of terms
and some common data for Cewe Instrument transducers. For
each group of transducers then follows an explanation of
working principle, block diagram, and general data.

The output from our transducers are within certain limits
independent of load. The load limits are given in a data sheets.
The load independence is obtained by a certain feedback of the
output signal to the amplifier. These transducer charactaristics
give great advan-tages among which the most important are
mentioned below.

1. Measuring values can be transmitted over relatively long
distances.

2. Within the framework of the permitted output signal loa-
dings, several measuring or registration units can be connected
simultane-ously to the same transducer. No special tuning is
required.

Computer

DP 13

CL 48

/O

CL 96

B0086

3. No adjustment for wire resistance need to be made in con-
nected instruments.

4. The actual wiring is simple and inexpensive in that thin wires
can be used for output signals.

5. Individual instruments or other measuring or registration
units can be disconnected from a circuit after short-circuiting
their connection wires. The signal and the remaining units in the
circuit remain unaffected which simplifies service.

Computer

DP 13

CL 48

$-0"~0-¢

CL 96

B0087

6. Maximum open circuit output voltage is low, 20 V, which
means that the output circuit can be opened without any
precautions.

7. They have a wide range of applications because of their high
accuracy and the fact that they are approved in accordance wit
interference tests IEC 255 -5 and -6, for input and output
signals.

Example: Measuring range 100-0-100 kW, output signal4 — 12 — 20
See page 13 output signal F.

Certain A/D-converters and controllers require a positive input
signal. For this purpose it is useful to have a zero displacement
in power measurements with both positive and negative power.
Cewe Instrument’s transducers can be produced with zero
displacement up to 50 % of the measuring range.

mA where 4 mA =-100 kW, 12 mA = 0 kW and 20 mA = +100 kW.

DP 14

CL 48

Example: Connection to
a computer.

R Computer

B0088
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Addition or subtraction of outputs Cewe Instrument’s power transducers are adapted for both
summation and different measurements. Other Cewe Instru-

Summation or different measurements are made by connecting )
menttransducers can be used for summation measurements.

the outputs according to the figures below. This is possible
because the outputs are potential free.

Py P * R 0 AR i < P2
Py

Summation
P+ Py

hd
Py P " /O /O /O ' a P2

E— <
— |- Py - P, -l —
Difference
Py - P, o
Live-Zero output mA for an input of 0 — 100 %. These live zero output trans-

ducers are frequently used in process technology, but could

Using a measuring transducer with a nominal output of 0 — 20 . e h
also be used in power distribution instrumentation.

mA, there can be an uncertainty when the output is zero,
whether the in-put quantity is zero or there is a faulty transfor-
mer, transducer or connector. To avoid this we produce trans-
ducers with a live zero out-put. This output is normally 4 — 20

Transducer — Indicating instrument A |

As previosly mentioned the transducer output is a D.C. signal I~ Nog 50
and from that follows that one or several moving-coil instru- _—

ments ofte.n s.eth? as the indicating p.art.. - S —O\O
In power distribution technology moving-iron instruments are

used for indication and measurements. The moving-iron is
suppressed in the range 0 — 20 %, while it is practically linear
from 20 to 100 %. If a good A.C. measurement in the range 0 —
20 % is needed, the combination transducer — moving-coil
instrument is a suitable choice.

Response time Output

In this catalogue the concept response time is used to characte- 99 0
rize the time performance of the transducer. Time constant is 0
often used in other cases. The diagram below makes clear the g3 oy
difference between response time and time constant.

time response t

constant time

11



Linearity

A transducer is linear when the output is proportional to the
input. A deviation from a linear function is called a non-linear-

ity error and is expressed as a percentage of a range in our data
sheets.

Output
Imax H-—————————-
Ideal
function
1 True function
Al
- Input 8
Non linearity = out X 100 [%]

out

Auxiliary supply voltage

Cewe Instrument transducers — with some exceptions — are
designed for 110 V A.C. or 230 V A.C. +20 % auxiliary supply
vol-age. Further information on this can be found in the pream-
ble of each transducer type description.

Cewe Instrument measurement transducers are also manufac-
tured for DC voltages of 24, 48, 60, 110, 125 or 220 V. In the
case of connection to a DC voltage the connection is unaffected
by polarity.

Types DU 11 and DI 11 do not require an auxiliary power
supply.

The accuracy class

Cewe Instrument transducers are calibrated to a nominal
accuracy value with a maximum error of 0.1% for class 0.2
transducers, and 0.2% for class 0.5 transducers. The reference
conditions are a power factor of 1.0.

Additional class number factors which influence the accuracy
are:

Auxiliary supply voltage variations

The auxiliary supply voltage can be varied within wide limits,
without any appreciable affection of the measuring accuracy.
Measurement error is less than 0.1 % of measuring range.

Temperature variations

Cewe InstrumentS transducers are calibrated at an ambient
temperature of +23°C. At other temperatures a temperature
error has to be added. This error varies between different
transducer types. The temperature dependence is separately
given in each data sheet.

Phase angle variations

The phase angle between the current and the voltage is of great
importance when measuring the power. The additional error
obtained when the phase angle varies is small and is expressed
within the indicated class number as a % of the full output
signal at £90°. The values can be found in the product data
sheet for the transducer concerned.

Casing
The casing is made of self-extinguishing polycarbonate.

Tropical design

In environments with a high temperature, high reative humidity
and corrosive atmosphere the tropical design gives a good
protection. The printed circuit boards are protected with a
special protective coating both on print and component side.

Mounting position

The measuring transducers can be mounted in any arbitrary
position. The mounting position does not affect the measuring
accuracy.

Temperature range

Under general data for each transducer type, the three tempera-
ture ranges are given: working temperature -10 — +55°C,
function temperature -20 — +65°C and storage temperature

-65 — +80°C.

Working temperature range imply the temperature range within
which the given data are valid.

Function temperature range imply the transducer functions
within this range, but can show a somewhat higher temp.
coefficient.

Storage temperature range imply that the transducer stands to be
stored within this temperature interval witout being damaged.

Interference tests

Cewe Instrument measurement transducers are tested according
to the standards of the EMC Directive and according to

IEC 255-5 and -6 (SS 436 1503 PL 4) “Interference environ-
mental classes and test regulations for electronic apparatuses in
control equipment for power stations”.

The following values are valid:

Spark test 8kV
1 MHz test 2.5kv
Impulse voltage test 1.2/50us pulse 5kV

12



Mounting

The transducers are mounted easily and fast on DIN-rail
type DIN EN 50022-35.

A DIN-rail made of plastic can be supplied when mounting
single transducers. This rail can easily be cut to the correct
length for the various casing sizes.

The types supplied in casing sizes 3 and 4 can even be screw
mounted.

Connections

The screw connections are placed on the front of the trans-
ducers and have self-opening washers which make the
connection easy. The connections have a maximum wire area
of 2 x 2.5 mm. The transducers are always delivered with
protection cover.

Protection degrees
= IP 50
= 1P 20

Case packing
Outlet

Output configurations

Standards

The Cewe Instrument transducers are manufacured in accordan-
ce with IEC 688-2.

EMC-directives

EN50081-1 Emmission small industry
EN50081-2 Emmission large industry
EN50082-1 Immunity  small industry

EN50082-2  Immunity large industry
LvVD-directives

EN61010-1 Safety

IEC664-1 Safety

In order to meet with the requirements outlined above, follo-
wing is valued:

Transducers type DU 01-03. For measuring voltages over
300 V, casing size 3 will be used. This casing will also be used
for transducers DI 0 1-02 for system voltages over 300 V.

Transducers for connection to measuring transformers, the
transformer secondary side shall be connected to protection
earth.

A Output Output C Output D Output
Input Input Input Input
Example Suppressed Zero Live Zero Bipolar
0-10mA 0-10 mA 4-20 mA 10-0-10 mA
corresponding to corresponding to corresponding to corresponding to
0-100A 8-12kV 0-100 A 100 — 0 — 100 kW
E Output F Output G Output
/ Input —/ Input Input
Zero displacement Zero displacement Suppressed Zero
0-5-10mA 4-12-20mA 0-1-10mA
corresponding to corresponding to corresponding to
100 — 0 — 100 kW 100 — 0 — 100 kW 0-8-12kV

Max. load resistance is calculated by the

formula:

15 [V]

R kQ] =
L max k2] Output; [mA]
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@ EINFURUNG

Das CEWE-Programm umfasst MeRumformer sowohl in
gekapselter Ausfiihrung in Aufbaugehausen fiir Schrankeinbau,
als auch in Steckkartenausfuhrung fir 19"-Einschiube.

Funktionsprinzip mit zugehdrigen Blockdiagramm und Angabe
der elektrischen Daten.

Der Ausgang der CEWE-Messumformer ist mit gewissen

Dank eines hohen Qualitatsstandards und hoher Zuverlassigkeit Einschrankungen unabhéngig vom jeweiligen Lastfall. Die

werden Messumformer der Firma CEWE heute in Uber 40
Lander exportiert. Hauptséchlich finden diese Unformer in der
Industrie und in Elektrizitdtswerken Verwendung. Nachfolgend
sind die wesentlichen Angaben Uber die elektrischen Messum-
former mit Anwendungsbeispielen beschrieben. Im weiteren
sind einerseits die Allgemeinbegriffe der Messumformer und im
speziellen der CEWE-Messumformer festgehalten. Zu jeder
Messwertgruppe folgt eine generelle Beschreibung Giber das

Belastungsgrenz-daten sind in den jeweiligen Daten angegeben.
Die Lastunabangigkeit ist durch Riickkopplung des Ausgangs-
signals auf den Verstér-kereingang beriicksichtigt. Diese
Messwert-Charakteristika ergeben die nachfolgenden besonde-
ren Merkmale:

1. Einfache Datenlibermittlung Giber lange Distanzen.

2. Innerhalb der Lastgrenzen des betreffenden Umformers ist der
Anschluss mehrerer Messgerate problemlos mdéglich. Dabei ist
ein Justieren am Messumformer nicht erforderlich.

Dator

DP 13

CL 48

/)

CL 96

B0086S

3. Ein Abgleich des Leitungswiderstandes an den Mel3geraten
ist nicht erforderlich.

4. Einfache und kostengtinstige Leitungsfirung, da nur Signal-
leitungen erforderlich sind und die Anzahl Adern geringer
ist.

5. Einheitliche Instrumentierung auch bei unterschiedlichen

Melger6Ren und MeRRbereichen.

6. Einzelne Instrumente oder Gerate kdnnen durch Kurzsch-
lieRen der AnschluReitungen einfach aus dem Mel3kreis
herausgenommen werden, ohne das die tbrigen Gerate
beeinflut werden. Dadurch wird der Service aul3erordentlich
vereinfacht und damit kostengunstig.

}g Dator

DP 13

/O

CL 48

CL 96

BO087s

7. Die maximale Ausgangsspannung bei gedffnetem Mel3kreis
ist niedrig (nur 14 — 20 V). Der Ausgangskreis des Mef3un-
formers kann ohne weiteres unterbrochen werden, z.B. beim
Auswechseln von Instrumenten.

8. Die Ausgangssignale sind potentialfrei. So kénnen Summen
— oder Differenzmessungen durch einfaches Addieren oder
Subtrahieren der Ausgangsstrome der einzelnen Umformer
vorgenommen werden.

9. CEWE-MelRRumformer haben einen groRen Anwendungs-
bereich wegen ihrer hohen Genauigkeit und der Tatsache,

daR sie nach der Spannungsprifvorschrift IEC 255-5 und -6
zugelassen sind.

Zum Anschluf3 bestimmter A/D-Wandler und Regler soll der
MelRRumformer-Ausgang nur positives Potential besitzen.
Andere An-wendungsféalle, z.B. Leistungsmessung in beiden
Richtungen, erfordern MelRumformer mit Nullpunktverschie-
bung. CEWE MeRum-former kdnnen mit einer Nullpunktver-
schiebung bis zu 50 % d.H. mit symmetrischem Ausgang
geliefert werden.

Beispiel: MeRRbereich 100-0-100 kW, Ausgangssignal 4 — 12 — 20 mA. 4 mA = —-100 kW, 12 mA = 0 kW, 10 mA = +100 kW.

Siehe auch Seite 17, Ausgangssignal, F.

DP 14

CL 48

Datenver-
arbeitung

B008st
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Summen- und Differenzmessung

Da die Ausgange der MeRumformer potentialfrei sind, erhalt
man Summen- und Differezmessung durch einfache Addition
bzw. Subtraktion der Ausgangsstrome. CEWE-Leistungs-

meRumformer sind bereits standardmafiig fur Summen- und
Differenzmessung ausgefiihrt. MeBumformer fur Strom und
Spannung sind fiir Summenmessung geeignet.

.
P~ + + P~ =
P 2
e P s P L
— |- P, . P, -l —
Summe
Pl + P2
P + - + P
Py /o /o P2
BLES 0 <
— |- Py . P, - —
Differenz
P1-Py

B0089t

Ausgangsignal mit angehobenem Nullpunkt
(Live Zero)

Bei MeRumformer mit realem Nullpunkt des Ausgangssignals
(z.B. Ausgang 0 — 20 mA) besteht die Mdglichkeit, daf3 Unter-
brechungen und Fehler im MefRkreis nicht erkannt werden, da
auch bei solchen Stérungen das Ausgangssignal Null ist. Um
diese Unsicher-heiten zu vermeiden, kdnnen CEWE-MefRum-

MeRBRumformer und Anzeigeinstrument

Wie bereits erwahnt, liefern die MeBumformer als Ausgangssig-
nal einen eingepragten Gleichstrom, so daf3 als Anzeige-bzw.

Registriergerate meistens ein order mehrere Drehspulinstrumen-
te angeschlossen werden.

Bisher muf3ten aus technischen Griinden héaufig, vor allem in der
Energieverteilung Dreheisen-Instrumente verwendet werden,
deren Anzeige nur im Bereich 20 — 100 % linaer ist, wahrend

die Skalenwerte von 0 bis 20 % stark zusammengedréngt sind.
Gerade bei der Messung von Wechselstromgrdf3en im Bereich
unterhalb 20 % vom Skalenendwert bietet die Kombination
MeRumformer-Drehspul-instrument eine vorteilhafte Losung.

Einstellzeit

Als Definition fur die Arbeitsgeschwindigkeit der MeRumfor-
mer wird in diesem Katalog der Begriff "Einstellzeit" verwen-
det.

Diese ist definiert als die Zeit, die nach einem Sprung des
Eingangssignals bis zum Erreichen von 99 % des Ausgangssig-
nal benétigt wird. Um Verwechslungen mit dem haufig benitz-
ten Begriff Zeitkonstante zu vermeiden, ist der Unterschied
zwischen Einstellzeit und Zeitkonstante in dem Diagramm
dargestellt.

former auch mit "Live Zero Ausgang", d.h. mit definiertem
Ausgangsstrom bei Nullsignal geliefert werden, z.B. Ausgang 4
— 20 mA bei 0 — 100 % Eingangssignal.

Live Zero Ausgangssignale werden aus Sicherheitsgriinden
h&ufig in der Verfahrenstechnik und bei Uberwachung von
Prozessablau-fen verwendet, setzen sich aber mehr und mehr
auch fur Messungen bei der Energie-Erzeugung und -verteilung
durch.

. AL %

- Nos
—

J— _O\O
Ausgang

99 %
63 %

- - t

Zeit- Einstell-

konstant zeit
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Linearitat

CEWE-MeRumformer sind linear, d.h. das Ausgangssignal ist
dem Eingangssignal genau proportional. Abweichungen von der
Proportionalfunktion werden als Linearitadtsabweichung be-
zeichnet und in den Datenbléttern als Prozentwert des vollen
Ausgangssignals angegeben.

Ausgang
IAmax 4———————————
Ideale
Kurve
1 Wirkliche
AAI, Kurve
Eingang |§
a
Linearitatsfehler = —==2 x 100 [%]

Ausg

Hilfsspannung

CEWE-MeRumformer sind — mit wenigen Ausnahmen — fiir 110
V~ oder 230 V~ +20 % Speisespannung ausgelegt. Jedem
MeRumformer wird eine technische Beschreibung beigelegt. In
dieser sind die vorgenannten Angaben naher spezifiziert und
erklart.

CEWE Instruments-MeRumformer werden auch fir Gleich-
spannungen von 24, 48, 60, 110, 125 oder 220 V hergestellt.
Beim Anschlul? an Gleichspannung ist die Schaltung polari-
tatsabhangig.

Fir die Typen DU 11 und DI 11 ist keine Hilfsspannung
erforderlich.

Klassenbegriff

CEWE Instruments-MeBumformer sind auf einen Nominalwert
mit einer maximalen Abweichung von 0,1% bei MeBumformern
der 0,2-Klasse beziehungsweise von 0,2% bei der 0,5-Klasse
kalibriert. Als Referenzbedingung gilt Leistungsfaktor = 1,0.

Zur Klassenziffer hinzukommende Faktoren, die sich ebenfalls
auf die Genauigkeit auswirken:

Schwankungen der Hilfsspannung

CEWE-MeRumformer sind so ausgelegt, da® die Me3- und
Klassengenauigkeit garantiert ist, auch wenn die Spannung der
Hilfsener-gie um +20 % vom Nennwert abweicht. Der hierbei
maximal mogliche Mef3fehler ist kleiner als 0,1 % des Skale-
nendwertes.

Temperaturschwankungen

CEWE-MeRumformer werden normalerweise bei einer Um-
gebungstemperatur von +23°C geeicht. Abweichungen von der
Eichlinie durch Temperaturanderungen hangen vom Typ des
MeRumformers ab und sind in den technischen Daten fiir jeden
Typ angegeben.

Schwankungen des Phasenwinkels

Bei der Leistungsmessung ist der Phasenwinkel zwischen
Strom und Spannung von grof3er Bedeutung. Der Zusatzfehler,
der sich bei einer Schwankung des Phasenwinkels ergibt, ist
gering und wird innerhalb der angegebenen Klassenziffer in %
des vollen Ausgangssignals bei +90° ausgedruckt. Die Werte
gehen aus dem Produktdatenblatt der einzelnen MeRumwandlel
hervor.

Gehause
Das Gehdause besteht aus selbsterldschendem Polykarbonat.

Tropenausfihrung

Die Tropenausfiihrung gewéahrleistet einen besonderen Korro-
sionsschutz bei Einsatz in Gebieten mit hoher Umgebungstem-
peratur, hoher relativer Feuchtigkeit oder beim Vorhandensein
korrodierender Gase.

Bei der Tropenausfihrung werden die Printplatten beidseitig
mit Schutzlack tberzogen und die Komponenten durch Lackie-
ren bzw. VergieRen besonders geschutzt.

Einbaulage

CEWE-MeRumformer kénnen in beliebiger Lage montiert
werden. Die Einbaulage hat keinen Einflu3 auf die Mel3genauig-
keit.

Interferenzprifungen

CEWE Instruments-MeRumformer sind nach den Regeln der
EMV-Richtlinie sowie nach IEC 255-5 und -6 (SS 436 1503

PL 4) ,Stérungs-Umweltklassen und Prifbestimmungen fur
elektronische Gerate in Steuerungsausristungen fur Kraftanla-
gen” gepruft.

Die Werte fir die beiden Testklassen lauten:
Durchschlagsspannung 8 kV

1 MHz Test 2,5
Hochspannungstest (1.2/50us StoRwelle) 5
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Montage

Die MeBumformer sind problemlos auf der Hutprofilschiene
nach EN 500022-35 zu montieren.

Falls erforderlich kbnnen die Geh&ause GroRRe 3 und 4 auch mit
Schrauben M4 oder M5 befestigt werden.

Anschlu3klemmen
Die Schraubklemmen sind leicht zuganglich an der Gehause-

frontseite angebracht und haben selbstabhebende Klemmschei-

ben.

Max. Drahtquerschnitt: 2 x 2,5 nfm
Die MeRumformer werden generell mit Klemmenabdeckung

geliefert und entsprechen IP 20.

Gehause

Das Gehéause besteht aus selbstverldschendem Polycarbonat
und entspricht damit den Anforderungen an UL 94 VO.

Schutsart

Die Abdichtung des Gehéauses entspricht IP 50.
Das Klemmenplatte entspricht IP 20.

Vorschriften

CEWE-MeRRumformer werden geman der Vorschrift DIN IEC
688-2 hergestellt:

EMC-direktiv

EN50081-1  Netzrickwirkungen
EN50081-2  Netzrickwirkungen
EN50082-1 EMV Storfestigkeit
EN50082-2 EMV Storfestigkeit
LVD-direktiv

EN61010-1 Sicherheit

IEC664-1 Sicherheit

Urn die oben genannten Forderungen zu erf~llen gilt folgendes:

Messumformer Typ DU 01-03. Bei einer Betriebsspannung
grosser als 300 V, wird das Geh&ause der Grisse 3 verwendet.
Dieses Gehéause wird auch for die Typen DI 01 und DI 02 for
Hilfspannung grosser 300 V eingesetzt.

Bei Messumformern die an einen Messwandler angeschlossen
sind muss der Sekundérkreis an Schutzerde angesehlossen
werden.

Ausgangsignale
A Ausgang B Ausgang C Ausgang D Ausgang
Eingang Eingang Eingang Eingang

Beispiel Spannungslupe Live Zero Bipolarer
0-10 mA 0-10 mA 4—-20 mA 10-0-10mA
Entspricht Entspricht Entspricht Entspricht
0-100 A 8-12kV 0-100 A 100 -0 — 100 kW

E Ausgang F Ausgang G Ausgang

/ Eingang —/ Eingang Eingang

Verschobener Verschobener Spannungslupe
Nullpunkt Nullpunkt 0-1-10mA
0-5-10 mA 4-12-20mA Entspricht
Entspricht Entspricht 0-8-12kV
100 — 0 — 100 kW 100 — 0 — 100 kW 3

Der maximale AbschluBwiderstand kann nach folgender Formel berechnet werden.

RL max [kQ]

15 [V]

Nennstr. d. Ausgangssign. [mA]
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MATOMVANDLARE FOR VAXELSPANNING
TRANSDUCERS FOR A.C. VOLTAGE
MERBUMFORMER FUR WECHSELSPANNUNG

Typ DU 01-04, 11

Type DU 01-04, 11 Typ DU 01-04, 11

Matomvandlare DU 01-04 omvandlar sinus-Transducers type DU 01-04 transform  Die MeRumformer DU 01-04 dienen zur

formad véxelspénning till en proportionell,

sinusoidal A.C. voltage to a proportional Umformung einer sinusférmigen Wechsel-

lastoberoende likstrémssignal. Méatspéanningload independent D.C. signal. The input spannung in ein proportionales lastunab-
en kan anslutas direkt till matomvandlaren signal can be connected either directly to héngiges Gleichstromsignal. Der MeRum-

eller via mattransformator.
Omvandlare DU 11 erfordrar ej hjalp-

the transducer, or via a transformer. former kann entweder direkt, oder tber

Transducer type DU 11 does not require SPannungswandler an die Mef3spannung
an-geschlossen werden.

spanning. auxiliary supply.
Fir Umformer DU 11 ist Hilfsspannung
DU 01-04 nicht erforderlich.
Tl
UhJ/Uaux./UH~ ][ DU 11
T |
|+ utgang/ — ~ |+ Utgang/
Uy~ ][ _ Output/ U ][ _ D . Output/
[ Ausgang |[§ - [ Ausgang é
Utgangsdata/Output/Ausgangsdaten
Option
Noggrannhetsklass/Accuracy class/Genauigkeitsklasse 0.5 0.2
Nom. noggrannhet/Nominal accuracy/Nom. Genauigkeit 0.2 0.1
Linjaritetsfel/Non-linearity/Linearitatsfehler <0.2% <0.1%

Lastberoende

Load dependence

Birdeneinflud

< 0,05 % (inom angivet belastningsomrade)
< 0.05 % (within load limits)
0,1 % (innerhalb des angegebenen RL)

Installningstid/Response time/Einstellzeit < 300 ms
Hjalpspann.beroende/Aux. supply dependence/Hilfsspg.einfluf
Temperaturberoende/Temperature coefficient/Temperatureinfluf®

Max spanning vid 6ppen utgang 20V
Max open circuit output voltage 20V
Max. Spannung bei offenem Ausgang 20V

Max utsignal (vid dverstyrd insignal)
Max output (by overload)
Max Ausgangssignal (bei Uberlabt)

125% av utsignal

Allmanna data/General data/Technische Daten

Funktionstemp.omrade/Function temp. range/Funktionstemp.bereich  -20 — +65°C

Arbetstemp.omrade/Working temp. range/Arbeitstemp.bereich -10 — +55°C

< 0.1 AbJffor AU, /bei AU, + 20 %
<0.1%/10°C

125% of output signal
125% des Ausgangssignales

Lagringstemp.omrade/Storage temp. range/Lagerungstemp.bereich -65 — +80°C

Testspanning
Test voltage
Prifspannung

Overbelastning

3,7 kV vid | £ 300 V 5,55 kV vid 300 V < | <600 V
3.7 kV at k300 V 5.55 kV at 300 V < |J< 600 V
3,7 kV bei £ 300 V 5,55 kV bei 300 V < |J< 600 V
1.2 x {kontinuerligt, varistorskydd 1.5 x U

Overload 1.2 x |J continuosly, varistor protection 1.5 x U
Uberlastbarkeit 1.2 x Jdauernd, Varistorschutz 1.5 x U
Vikt/Weight/Gewicht 0.2-0.4kg
Bestallningsexempel/Ordering example/Bestellbeispiel

Typ/Typel/Typ DU 01

Matomrade/Measuring range/MeRbereich 0—-4kV
Transf.omséttning/Transf. ratio/Spannungsw.-Ubersetzung 3300/110V
Frekvens/Frequency/Frequenz 50 Hz
Utgangssignal/Output/Ausgangssignal 0-10 mA
Hjalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung 230V~
Noggrannhetsklass/Accuracy/Genauigkeitsklasse 0.2

7 Ej DU 11/Not DU 11/NichtDU 11
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FOR VAXELSPANNING
FOR A.C. VOLTAGE

FUR WECHSELSPANNUNG

Anslutning/Connection/Anschlufl

Uaux. supply  Uaux. supply Output
+| -
Output
- 113]14] |15/16]
14]15]16
Képa 1 Kapa 3/Casing size 3/Gehause 3
Casing size 1
Gehéuse 1
[2] 5]
2[5 13
U
Input Input

A.C. aux. supply

D.C. aux. supply

BO111

DU 01, 02

Indata/Input/Eingangsdaten
Matspénning (|J)/Input voltage (J)/Spannung () 0-60...600 V¥

Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 1mAxU
Hjalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
Véaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110 V~, 230 V~
Egenfdrbrukning/Burden/Eigenverbrauch 26 VA
Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110,
125, 220 V=
Egenfdrbrukning/Burden/Eigenverbrauch 15w
Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans RL Typ
Output Config. page 13 Load resistans RL Type
Ausgangsignal® Linie, Seite 17 AbschluRwiderstand RL Typ
0-1mA A 0-15k DU 01
0-2mA A 0-75R DU 01
0-25mA A 0-6.0& DU 01
0-5mA A 0-30R DU 01
0-10 mA A 0-158 DU 01
0-20mA A 0-75@ DU 01
4-20mA C 0-75@ DU 02
0-1V A >2kQ DU 01
0-2V A >2kQ DU 01
0-5V A >2kQ DU 01
0-10V A >2kQ DU 01

Anslutning/Connection/Anschlufl

Uaux. supply  Uaux. supply Output
+| -
Output
- |13[14] |15]16]
14]15]16
Képa 1 Kapa 3/Casing size 3/Gehause 3
Casing size 1
Gehéuse 1
[2] [5]
2[5 13
| LJ_J L____ LJ"
Input Input

A.C. aux. supply

D.C. aux. supply

BO111

DU 03, Voltlupp/Suppressed Zero/Spannungslupe

Indata/Input/Eingangsdaten
Matspanning ({)/Input voltage (Y)/Spannung ({) 0-60...600 W

Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 1mAxU
Matomrade/Measuring range/MeRbereich 0.2-0.99x U
Hjélpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
Véaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110 V~, 230 V~
Egenférbrukning/Burden/Eigenverbrauch 26 VA
Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110,
125, 220 V=
Egenfdrbrukning/Burden/Eigenverbrauch 15 W
Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
Output Config. page 13 Load resistans R Type
Ausgangsignal® Linie, Seite 17  AbschluBwiderstand R Typ
0-1mA B 0-15R DU 03
0-2mA B 0-75R DU 03
0-2.5mA B 0-6.0R DU 03
0-5mA B 0-3.0R DU 03
0-10mA B 0-15® DU 03
0-1V B >2kQ DU 03
0-2V B >2kQ DU 03
0-5V B >2kQ DU 03
0-10V B >2kQ DU 03

D Andra varden pa begaran.
1 Other values on request.
1 Andere Verte auf Anfrage.
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FOR VAXELSPANNING
FOR A.C. VOLTAGE
FUR WECHSELSPANNUNG

Anslutning/Connection/Anschlufl

DU 04,Voltlupp/Suppressed Zero/Spannungslupe
Indata/Input/Eingangsdaten

Uaux. supply Output Matspénning (|J)/Input voltage (J)/Spannung () 0-60...600 W
* - Egenfdrbrukning/Burden/Eigenverbrauch 1mAxU
Matomrade/Measuring range/MeRbereich 0.2-0.99x U
[13]14] [15]16]
Hjélpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
Vaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230V~
Képa 3/Casing size 3/Gehause 3 Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 26 VA
Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110,
2] 5] 2 125, 220 V=
Egenfdrbrukning/Burden/Eigenverbrauch 15 W
U~ Utsignal Kurva, sid 9 Belastn.resistans RL Typ
Input Output Config. page 13  Load resistans RL Type
Ausgangsignal Linie, Seite 17 AbschluRwiderstand RL Typ
0-01-1mA G 0 — 15k DU 04
0-02-2mA G 0 - 7.5¢k DU 04
0-025-25mA G 0-6.0k DU 04
0-05-5mA G 0 — 3.0¢k DU 04
0-1-10mA G 0 —1.5¢k DU 04
0-2-20mA G 0-750 DU 04
0-01-1V G >2kQ DU 04
0-02-2V G >2kQ DU 04
0-05-5V G >2kQ DU 04
0-1-10V G >2kQ DU 04
Anslutning/Connection/Anschluf3 DU 11

Output
B

[15]16

Képa 1
Casing size 1
Gehéuse 1

B0114

2[5 |
| ]
U....
Input

Indata/Input/Eingangsdaten
Matspanning (J)/Input voltage (LJ)/Spannung (J) 0-60...525 B
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch <1.2VA

Erfordrar ej hjalpspanning.
Does not require auxiliary supply.
Hilfsspannung nicht erforderlich.

Utsignal Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
Output Config. page 13  Load resistans R Type
Ausgangsignal  Linie, Seite 17  AbschluRwiderstand R Typ
0-1mA A 0-15Rk DU 11
0-2mA A 0-75R DU 11
0-2.5mA A 0-6R DU 11
0-5mA A 0-3k DU 11
0-10mA A 0-158 DU 11
0-20mA A 0-75@ DU 11

9 Andra spanningar p& begaran.
1 Other voltages on request.
Y Andere Spannung auf Anfrage.
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MATOMVANDLARE FOR VAXELSTROM
TRANSDUCERS FOR A.C. CURRENT
MERUMFORMER FUR WECHSELSTROM

Typ DI 01, 02, 11 Type DI 01, 02, 11 Typ DI 01, 02, 11

Méatomvandlare DI 01, 02 och 11 omvandlarTransducers type DI 01, 02 and 11 trans- Die MeRBumformer DI 01, 02 und 11
sinusformad véxelstrom till en proportionell, form sinusoidal A.C. current to a proportio- wandeln eine sinusférmigen Wechselstrom
lastoberoende lik stromssignal. Matstrom- nal load independent D.C. signal. The input in einen proportionales lastunabhéangiges
men kan anslutas direkt till matomvandlarensignal can be connected either directly to theGleichstromsignal um. Sie kdnnen entwe-
eller via mattransformator. transducer, or via a transformer. der direkt oder Uber einen Stromwandler an

Omvandlare DI 11 erfordrar inte hjalpspan- Transducer DI 11 does not require auxiliary gie MeRstromquelle angeschlossen wer-

ning. supply. en.
Fir Umformer DI 11 ist Hilfsspannung
D101 -02 nicht erforderlich.
T1
UpfUain /Uy~ | - -
][ - DI 11
T2 ’7 +
_ ~ |+ utgang/ _ P |+ Utgang/
I~ ] [ _ D Output/ I~ ] [ - D ~ Output
] - [ Ausgang 2 I - [ Ausgang |s
Utgangsdata/Output/Ausgangsdaten
Option
Noggrannhetsklass/Accuracy class/Genauigkeitsklasse 0.5 0.2
Nom. noggrannhet/Nominal accuracy/Nom. Genauigkeit 0.2 0.1
Linjaritetsfel/Non-linearity/Linearitatsfehler <0.2% <01%

< 0,05 % (inom angivet belastningsomrade)
< 0.05 % (within load limits)
0,05 % (innerhalb des angegebenen RL)
< 300 ms
< 0.1Aufdor AU, /beiAU, + 20 %
< 0.1 %/10°C

Lastberoende

Load dependence

Birdeneinflud

Installningstid/Response time/Einstellzeit
Hjalpspann.beroende/Aux. supply dependence/Hilfspann.einflufd
Temperaturberoende/Temperature coefficient/Temperatureinflufd

Max spanning vid éppen utgang 20V
Max open circuit output voltage 20V
Max. Spannung bei offenem Ausgang 20V

125% av utsignal
125% of output signal
125% des Ausgangssignales

Max utsignal (vid éverstyrd insignal)
Max output (by overload)
Max Ausgangssignal (bei Uberlast)

Allmanna data/General data/Technische Daten

Funktionstemp.omrade/Function temp. range/Funktionstemp.bereich ~ -20 — +65°C
Arbetstemp.omrade/Working temp. range/Arbeitstemp.bereich -10 — +55°C
Lagringstemp.omrade/Storage temp. range/Lagerungstemp.bereich -65 — +80°C

Testspanning/Test voltage/Prifspannung

Overbelastning
Overload
Uberlastbarkeit
Vikt/Weight/Gewicht

Bestallningsexempel/Ordering example/Bestellbeispiel

Typ/Typel/Typ
Matomrade/Measuring range/MeRbereich

Frekvens/Frequency/Frequenz
Utgangssignal/Output/Ausgangssignal

Hjalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
Noggrannhetsklass/Accuracy/Genauigkeitsklasse

Testspanning/Test voltage/Prifspannung

3,7 kV Standayck(800V),
5,55 kV, Option (300 V < |J < 600 V)

2 x lin kontinuerligt, 10 x lin under 10 s, 40 x lin under 1 s
2 x lin continuosly, 10 x lin during 10 s, 40 x lin during 1 s
2 x lin dauernd, 10 x 1in/10 s, 40 x lin/1 s
0.2-0.4kg

DI 02
0-1A
50 Hz
4 —-20mA
230V~

0.2
5,55 kV

7 Ej DI 11/Not DI 11/NichtDI 11
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FOR VAXELSTROM
FOR A.C. CURRENT
FUR WECHSELSTROM

Anslutning/Connection/Anschlul?

DI 01, 02
Indata/Input/Eingangsdaten

Uaux. supply  Uaux. supply Output
+| - Matstrom (| )/Input current (|)/Spannung () 1,2,5AY
Output Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 02 VA
o : : . :
Hjalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
14|15 |16 |13|14| |15|16| Véaxelpéanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230 V~
Kapa 1 Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 286 VA
Casing size 1 K&pa 3/Casing size 3/Gehause 3 Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110,
Gehéuse 1 125, 220 V=
- Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 15 W
1[5 13 [ [s] i — _ _
| | \_ Utsignal ¥ Kurvg, sid 9 Belastn.re_5|stans R Typ
|~ |~ Output Config. page 13 Load resistans R Type
Input Input Ausgangsignal®  Linie, Seite 17  AbschluBwiderstand R Typ
A.C. aux. supply D.C. aux. supply 0-1mA A 0-15R DU 01
0-2mA A 0-75k DU 01
0-25mA A 0-6.08 DU 01
0-5mA A 0-30k DU 01
0-10 mA A 0-158 DU 01
0-20 mA A 0-75@ DU 01
4-20mA C 0-75@ DU 02
0-1V A >2kQ DU 01
0-2V A >2kQ DU 01
0-5V A >2kQ DU 01
0-10V A >2kQ DU 01
D Andra varden p& begaran.
1 Other values on request.
1 Andere Verte auf Anfrage.
Anslutning/Connection/Anschiuf DI 11
Indata/Input/Eingangsdaten
Output Matstrom (| )/Input current (})/Strom (| ) 1,1.2,5,6 A
M Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 1Z VA
[15]16
Erfordrar ej hjalpspanning.
Kapa 1 Does not require auxiliary supply.
Casing size 1 Hilfsspannung nicht erforderlich.
Gehéuse 1
N Utsignal Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
1 |3 | 3 Output Config. page 13  Load resistans R ype
| | @ Ausgangsignal  Linie, Seite 17  AbschluBwiderstand R~ Typ
I~ 0-1mA A 0-15L DI 11
Input 0-2mA A 0-7.5R DI 11
0-25mA A 0-6R DI 11
0-5mA A 0-3k DI 11
0-10 mA A 0-1.%Q DI 11
0-20 mA A 0 -75@ DI 11
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MATOMVANDLARE FOR EFFEKT, AKTIV OCH REAKTIV
TRANSDUCERS FOR POWER, ACTIVE AND REACTIVE
MERUMFORMER FUR WIRK- UND BLINDLEISTUNG

Typ DP och DQ Type DP and DQ

Méatomvandlare DP och DQ omvandlar aktiviransducers type DP and DQ transform
respektive reaktiv vaxelstromseffekt till en  active resp. reactive A.C. power to a pro-
proportionell lastoberoende likstromssignal. portionally load independent D.C. current
Matprincipen for multiplikation av strom  signal. The measuring principle for multipli-
och spanning bygger pd TDM-metoden
(TimeDivision-Multiplication). Matspan-
ning och matstrém kan anslutas direkt till
matomvandlaren eller via mattransformatorebe connected either directly or via trans-
formers.

TDM-method (Time-Division-Multipli-

Skalfaktorn ligger i normala fall mellan
0,5 —1.3 och definieras:
and is defined:
Matomrade [W eller Var]

Typ DP und DQ

LeistungsmeRumformer DP und DQ
wandeln an den Eingéngen anliegende
Wechselstrom- und Wechselspannungs-
signale in ein lastunabhéngiges

cation of current and voltage is based on theGleichstrom-Ausgangssignal um, das

proportional der Wirkleistung bzw. Blind-

cation). Input voltage and input current can beistung ist. Das MeRprinzip for die

Multiplikation von Strom und Spannung
basiert auf der TDM-Methode (Time-

Scale factor normally lies between 0.5 — 1.3 Division-Multiplication). MefRspannung

und MeRstrom kénnen entweder direkt
oder Uber MeRwandler an den MeRumfor-

Skalfaktor =——c = okt VA] Measuring range [W or Var] Mer angeschlossen werden.
Scale factor = L
apparent power [VA] Der Skabenfaktor liegt im Normalfall
zwischen 0,5 und 1,3 des Nennwertes und
wird definiert als:
MeRbereich [W oder var]
" Skalenfaktor = Scheinleistung [VA]
UHJ/Uaux./UH~ ] [ —
T2 [
—— Utgang/
Up~ ] [ >< Output/
Ausgang
T3
Sy |
Utgangsdata/Output/Ausgangsdaten
Option
Noggrannhetsklass/Accuracy class/Genauigkeitsklasse 0.5 0.2
Nom. noggrannhet/Nominal accuracy/Nom. Genauigkeit 0.2 0.1
Linjaritetsfel/Non-linearity/Linearitatsfehler <0.2% <0.1%

Lastberoende

Load dependence

Burdeneinflul3

Installningstid/Response time/Einstellzeit
Hjalpspénn.beroende/Aux. supply dependence/Hilfspann.einflufd
Temperaturberoende/Temperature coefficient/Temperatureinflufd
Max spanning vid 6ppen utgang

Max open circuit output voltage

Max. Spannung bei offenem Ausgang

Max utsignal (vid 6verstyrd insignal)

Max output (by overload)

Max Ausgangssignal (bei Uberlast)

< 0,05 % (inom angivet belastningsomrade)
< 0.05 % (within load limits)

<0,05 % (innerhalb des angegebenen R

< 300 ms
< 0.18d/fdior AU, /bei AU, + 20 %
< 0.2 %/10°C
20V
20V
20V
125% av utsignal
125% of output signal
125% des Ausgangssignales
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MATOMVANDLARE FOR EFFEKT, AKTIV OCH REAKTIV

TRANSDUCERS FOR POWER, ACTIVE AND REACTIVE MEBRUMFORMER

FUR WIRK- UND BLINDLEISTUNG

Allmanna data/General data/Technische Daten
Funktionstemp.omrade/Function temp. range/Funktionstemp.bereich  -20 — +65°C

Arbetstemp.omrade/Working temp. range/Arbeitstemp.bereich -10 — +55°C
Lagringstemp.omrade/Storage temp. range/Lagerungstemp.bereich -65 — +80°C
Testspanning 3,7 kV vid | £300 V

5,55 kV vid 300 V <|} >600 V
Test voltage 3.7 kV at <300 V

5.55 kV at 300 V < |y<600 V
Prufspannung 3,7 kV bei U300 V

5,55 kV bei 300 V < |J<600 V
Overbelastning 1.2 x \kont., varistorskydd 1.5 x U

2 x |, kontinuerligt, 10 x | under 10 s, 40 % lunder 1 s
Overload 1.2 x |J continuosly, varistor protection 1.5 x U

2 x I, continuosly, 10 xJduring 10 s, 40 x Iduring 1 s
Uberlastbarkeit 1.2 x Udauernd, varistorschutz 1.5 x U

2 x| dauernd, 10 x 105,40 x }/1 s
Vikt/Weight/Gewicht 0.4-0.55kg

Bestallningsexempel/Ordering example/Bestellbeispiel

Typ,Type/Typ DP 23
Méatomrade/Measuring range/MeRbereich 0-4 MW
Transf.oms. spann./Transf. ratio voltage/Spannungsw.-Ubersetzung 22000/110V
Transf.oms. strom/Transf. ratio currentlStromwandler-Ubersetzung 100/5 A

Frekvens/Frequency/Frequenz 50 Hz
Utgéngssignal/Output/Ausgangssignal 0-10mA
Hjélpspéanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung 230V~
Noggrannhetsklass/Accuracy/Genauigkeitsklasse 0.2
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FOR AKTIV EFFEKT, 1-fas vaxelstrom
FOR ACTIVE POWER, single phase A.C. power
FUR WIRKLEISTUNG, Einphasen-Wechselstrom

Anslutning/Connection/Anschluf3

Uaux. supply +Output

[13]14] [15]16]

Képa 3/Casing size 3/Geh&use 3

[1]2]3]11]
|

|_1|“_ K o IL
N X

Output
+| -

Uaux. supply

[13]14] [15]16|

K&pa 3/Casing size 3/Geh&use 3

[1] 2[3]11]
-

L1 L

B0058

B059

DP 01, 02
Indata/Input/Eingangsdaten

Matspénning (\J)/Input voltage (J)/Spannung ({)  60...600 W
Egenfdrbrukning/Burden/Eigenverbrauch 1mAxU
Matstrom (| )/Input current(l)/Strom(|) 1,2,5AY
Egenférbrukning/BurdenlEigenverbrauch <0.2 VA
Hjélpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
Véaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230 V~
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 25 VA
Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110,
125,220 V=
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 15 W
Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
Output Config. page 13  Load resistans R Type
Ausgangsignal? Linie, Seite 17 AbschluBwiderstand R Typ
0-1mA A,C,D,EF 0 — 15¢k DP 01
0-2mA A,C,D,EF 0 — 7.5k DP 01
0-25mA A,C,DEF 0 — 6k DP 01
0-5mA A, C,DEF 0—-3& DP 01
0-10 mA A, C,DEF 0-1.Xk DP 01
0-20mA A C,DEF 0-75Q DP 01
0—£l0 mA A,D 0-15k DP 01
0-+20 mA A,D 0-75@ DP 01
4 -20 mA C,E,F 0-750 DP 02
0-1V A,D >2kQ DP 01
0-2V A,D >2kQ DP 01
0-5V A,D >2kQ DP 01
0-10V A,D >2kQ DP 01
0-x10V A,D >2kQ DP 01

D Andra varden pa begéaran.
1 Other values on request.
1 Andere Verte auf Anfrage.
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FOR AKTIV EFFEKT, (fas/0) symmetrisk last
FOR ACTIVE POWER, (phase/0) symmetric load
FUR WIRKLEISTUNG, (Phase/0) symmetrische Belastung

Anslutning/Connection/Anschluf3

Uaux. supply +Output
[13]14] |15]16 |

Kapa 3/Casing size 3/Gehause 3

[1] 2] 3]11]
|
- k |
Llll_ ??_o—=_(r—o"——
L2
L3
N
Uaux. supply Output
+| -
[13[14] 1516 |

Képa 3/Casing size 3/Geh&use 3

B0060

B0061

DP 11,12

Indata/Input/Eingangsdaten

Matspénning (\J)/Input voltage ({J)/Spannung ({)  60...600 W
Egenforhrukning/Burden/Eigenverbrauch 1mAxU
Matstrom (| )/Input current(l)/Strom(|) 1,2,5AY
Egenforbrukning/BurdenlEigenverbrauch <0.2 VA
Hjéalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
Vaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230 V~
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 2865 VA
Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110,
125,220 V=
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 15 W
Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
Output Config. page 13  Load resistans R Type
Ausgangsignal® Linie, Seite 17 AbschluBwiderstand R Typ
0-1mA A, C,DEF 0 — 15¢k DP 11
0-2mA A C,DEF 0 — 7.5k DP 11
0-2.5mA A C,DEF 0 — 6¢k DP 11
0-5mA A,C,D,EF 0 — 3k DP 11
0-10mA A C,D,EF 0-1.Xk DP 11
0-20mA A C,D,EF 0-750 DP 11
0 — £l0 mA A,D 0-15R DP 11
0-+20 mA A,D 0-75@ DP 11
4 —20 mA C,E,F 0 - 750 DP 12
0-1V AD >2kQ DP 11
0-2V A.D >2KkQ DP 11
0-5V A.D >2kQ DP 11
0-10V A,D >2kQ DP 11
0-zx10V A,D >2kQ DP 11

D Andra varden p& begaran.
D Other values on request.
1 Andere Verte auf Anfrage.
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FOR AKTIV EFFEKT, 3-fas symmetrisk last utan nolledare

FOR ACTIVE POWER, 3-phase, 3 wire, symmetric load

FUR WIRKLEISTUNG, Dreileiter-Drehstrom, symmetrische Belastung

Anslutning/Connection/Anschluf3

Uaux. supply

Output
JQutn

[13]14]

[15/16 |

Kéapa 3/Casing size 3/Gehause 3

[1]2[3] |5|8|
i k |
L1 :;E===£LL
L2
L3
Uaux. supply +Outp_ut
|13[14] [15]16]

Képa 3/Casing size 3/Gehause 3

[1]2[3]5] 8

L1-¢

]
.n—{“ ;" ”—§ VA«[k TI
KO—_—C

4 L

L2

L3

B0063

DP 13, 14

Indata/Input/Eingangsdaten

Matspanning (|J)/Input voltage (|J)/Spannung (i)
Egenférhrukning

100...600 W
1 mAer fas x |

Burden 1 mAper phase x |J
Eigenverbrauch 1 mAro Phase x |J
Matstrom (| )/Input current(l)/Strom(|) 1,2,5AY
Egenfdrbrukning/Burden/Eigenverbrauch <0.2 VA
Hjéalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
Vaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230 V~
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 25 VA
Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110,
125, 220 V=
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 15 W
Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
Output Config. page 13  Load resistans R Type
Ausgangsignal® Linie, Seite 17 AbschluBwiderstand R Typ
0-1mA A, C,DEF 0 — 15¢k DP 13
0-2mA A,C,D,E F 0 — 7.5k DP 13
0-2.5mA A C,DEF 0 — 6¢k DP 13
0-5mA A,C,D,EF 0— 3 DP 13
0-10mA A C,D,EF 0-1.Xk DP 13
0-20mA A C,D,EF 0-750 DP 13
0 — £l0 mA AD 0-15R DP 13
0-+20 mA A,D 0-75@ DP 13
4 —-20 mA C,E,F 0 - 750 DP 14
0-1V A,D >2kQ DP 13
0-2V AD >2kQ DP 13
0-5V AD >2kQ DP 13
0-10V A,D >2kQ DP 13
0-zxl10V A,D >2kQ DP 13

D Andra varden p& begaran.
1 Other values on request.
1 Andere Verte auf Anfrage.
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FOR AKTIV EFFEKT, 3-fas osymmetrisk last utan nolledare
FOR ACTIVE POWER, 3-phase, 3 wire, asymmetric load
FUR WIRKLEISTUNG, Dreileiter-Drehstrom, unsymmetrische Belastung

Anslutning/Connection/Anschluf?

Uaux. supply Output
+| -
[13]14] [15[16]

Képa 3/Casing size 3/Gehause 3

B0064

|1||2|3|5||7|8|9|

L JE k I
|_1|“_ K@ L
L2
|_3 KL o |
Uaux. supply Qutput
+| -
13[14] |15]16]

Képa 3/Casing size 3/Gehause 3

|1]2]/3]5]7]8]9]

B0065

' Eu VL”;%V Tk _If_) —k
LlUiNHHSU !)VK L

L2

L3 K | ——— |

DP 23, 24

Indata/Input/Eingangsdaten
Matspanning (J)/Input voltage (Y)/Spannung ({)  100.. .600 W

Egenférhrukning 1 mAper fas x
Burden 1 mAper phase x |J
Eigenverbrauch 1 mArro Phase x |J
Matstrom (| )/Input current(l)/Strom(|) 1,2,5AY
Egenférbrukning 8,2 VA per fas
Burden <0.2 VA per phase
Eigenverbrauch <0,2 VA pro Phase
Hjalpspéanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
Véxelpéanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230 V~
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 25 VA
Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110,
125,220 V=
Egenférbrukning/Burden/Eigenverbrauch 15 W
Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
Output Config. page 13  Load resistans R Type
Ausgangsignal® Linie, Seite 17  AbschluBwiderstand R Typ
0-1mA A C,DEF 0 — 15k DP 23
0-2mA A, C,DEF 0 - 7.5k DP 23
0-25mA A, C,DEF 0 — 6k DP 23
0-5mA A C,DEF 0 -3 DP 23
0-10mA A,C,D,EF 0-1.5k DP 23
0-20mA A, C,D,EF 0-75Q DP 23
0—l0 mA A,D 0-15k DP 23
0 — +20 mA A,D 0-75@ DP 23
4-20mA C,EF 0-750 DP 24
0-1V A,D >2kQ DP 23
0-2V AD >2kQ DP 23
0-5V A,D >2kQ DP 23
0-10V A,D >2kQ DP 23
0-+10V A,D >2kQ DP 23

1 Andra varden pa begaran.
1 Other values on request.
1 Andere Verte auf Anfrage.
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FOR AKTIV EFFEKT, 3-fas osymmetrisk last med nolledare
FOR ACTIVE POWER, 3-phase, 4 wire, asymmetric load

FUR WIRKLEISTUNG, Vierleiter-Drehstrom, unsymmetrische Belastung

Anslutning/Connection/Anschluf3

Uaux. supply Qutput
+| -
[13]14] |15]16 |

K&pa 4/Casing size 4/Gehause 4

[1]2[3]4][5]6]7[8]9[11]
: |

— — ——0,— — —i
P e o ol
L2 KI———IL
L3 K L |
N

Uaux.supply Output
| Il
n3[14] [15[16 ]

K&pa 4/Casing size 4/Gehause 4

[1]2[3]4][5]6]
[ ]

7[8]9]11]

] B I
X Xg X
uouou K L
L1 O—m——O ¥
L2 K o |
L3 K L —— | i(

B0066

B0067

DP 33, 34

Indata/Input/Eingangsdaten

Matspanning (|J)/Input voltage (|J)/Spannung ({))
Egenférhrukning

Burden
Eigenverbrauch

Matstrom (| )/Input current(l)/Strom(|)
Egenférbrukning

Burden
Eigenverbrauch

60.. .600 W

1 mAer fas x |
1 mAper phase x |J
1 mAro Phase x |J

1,2,5AY

<0,2 VA per fas
<0.2 VA per phase
<0,2 VA pro Phase

Hjéalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung

Vaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230 V~
Egenfdrbrukning/Burden/Eigenverbrauch 286 VA
Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110,
125,220 V=
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 15 W
Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
Output Config. page 13  Load resistans R Type
Ausgangsignal® Linie, Seite 17 AbschluBwiderstand R Typ
0-1mA A C,DEF 0 — 15k DP 33
0-2mA A, C,DEF 0 — 7.5k DP 33
0-25mA A C,D,EF 0 — 6k DP 33
0-5mA A, C,D,EF 0 — 3k DP 33
0-10mA A, C,D,EF 0-15Xk DP 33
0-20mA A, C,D,EF 0-75Q DP 33
0 — £l0 mA A.D 0-15RL DP 33
0 - +20 mA AD 0-75@ DP 33
4 —-20 mA C,E,F 0 - 750 DP 34
0-1V AD >2kQ DP 33
0-2V AD >2kQ DP 33
0-5V AD >2kQ DP 33
0-10V A,D >2kQ DP 33
0-zxl10V A,D >2kQ DP 33

D Andra varden pa begaran.
Y Other values on request.
D Andere Verte auf Anfrage.
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FOR REAKTIV EFFEKT, 3-fas symmetrisk last utan nolledare
FOR REACTIVE POWER, 3-phase, 3 wire, symmetric load
FUR BLINDLEISTUNG, Dreileiter-Drehstrom, symmetrische Belastung

Anslutning/Connection/Anschluf3

Uaux.supply

QOutput
+ -

[13]14]

[15[16]

Kapa 3/Casing size 3/Gehause 3

B0068

1] [3] f 18]
I k |
L1 M L
L2
L3
Uaux.supply +Outp_ut
|13]14] [15]16]

Képa 3/Casing size 3/Geh&use 3

[1] |3|§|8|

B0069

DQ 13, 14

Indata/Input/Eingangsdaten

Matspénning (|J)/Input voltage (J)/Spannung ({)  100...600 W
Egenforhrukning/Burden/Eigenverbrauch 1mAxU
Matstrom (| )/Input current(l)/Strom(l) 1,2,5AY
Egenforbrukning/BurdenlEigenverbrauch 02 VA
Hjélpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
Véaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230V~
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 26 VA
Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24,48, 60, 110,
125, 220 V=
Egenfoérbrukning/Burden/Eigenverbrauch 15W
Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
Output Config. page 13  Load resistans R Type
Ausgangsignal? Linie, Seite 17 AbschluBwiderstand R Typ
0-1mA A, C,D,E,F 0 — 15¢k DQ 13
0-2mA A,C,D,EF 0 — 7.5k DQ 13
0-25mA A,C,DEF 0 — 6k DQ 13
0-5mA A, C,DEF 0—3& DQ 13
0-10mA A, C,D,E,F 0-1.5k DQ 13
0-20mA A, C,D,E,F 0-75Q DQ 13
0 —£l0 mA AD 0-15k DQ 13
0—+20 mA AD 0 - 75@ DQ 13
4 —-20 mA C,E,F 0-750 DQ 14
0-1V A.D >2kQ DQ 13
0-2V A.D >2kQ DQ 13
0-5V A.D >2kQ DQ 13
0-10V AD >2kQ DQ 13
0-+10V A,D >2kQ DQ 13

D Andra varden pa begaran.
1 Other values on request.
1 Andere Verte auf Anfrage.
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FOR REAKTIV EFFEKT, 3-fas osymmetrisk last utan nolledare

FOR REACTIVE POWER, 3-phase, 3 wire, asymmetric load
FUR BLINDLEISTUNG, Dreileiter-Drehstrom, unsymmetrische Belastung

Anslutning/Connection/Anschluf3

Uaux.supply Output
+| -
[13]14] [15[16]

Kapa 3/Casing size 3/Gehause 3

B0070

|1||2|3|&|'>|7|8|9|

T 6 ok
L1 KE L
L2
L3 Koot
Uaux.supply Output
+| -
|13]14] |15]16]

K&pa 3/Casing size 3/Gehause 3

[1]2[3][5]7[8]9]
1 |

u v u \

! i S DR
=

B0071

DQ 23, 24

Indata/Input/Eingangsdaten

Matspanning (|J)/Input voltage (|J)/Spannung (i)
Egenférhrukning

Burden
Eigenverbrauch

Matstrom (| )/Input current(l)/Strom(|)

Egenférbrukning

Burden
Eigenverbrauch

Hjéalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung

100.. .600 W
1 mAoer fas x |
1 mAper phase x |J
1 mAro Phase x |J
1,2,5AY
<0,2 VA per fas
<0.2 VA per phase
9,2 VA pro Phase

Vaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230V~
Egenfdrbrukning/Burden/Eigenverbrauch 26 VA
Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24,48, 60, 110,
125, 220 V=
Egenfdrbrukning/Burden/Eigenverbrauch 15W
Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
Output Config. page 13  Load resistans R Type
Ausgangsignal® Linie, Seite 17 AbschluBwiderstand R Typ
0-1mA A, C,D,E,F 0 — 15k DQ 23
0-2mA A C,D,E,F 0 — 7.5k DQ 23
0-25mA A C,D,EF 0 — 6k DQ 23
0-5mA A, C,D,EF 0 — 3k DQ 23
0-10mA A, C,D,EF 0-1.5k DQ 23
0-20mA A, C,D,EF 0-75Q DQ 23
0—+l0 mA A,D 0-15R DQ 23
0—-+20 mA A.D 0-75@ DQ 23
4 —20 mA C,E,F 0-750 DQ 24
0-1V AD >2kQ DQ 23
0-2V AD >2kQ DQ 23
0-5V AD >2kQ DQ 23
0-10V AD >2kQ DQ 23
0-z10V A,D >2kQ DQ 23

D Andra varden pa begaran.
D Other values on request.
Y Andere Verte auf Anfrage.
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FOR REAKTIV EFFEKT, 3-fas osymmetrisk last med nolledare
FOR REACTIVE POWER, 3-phase, 4 wire, asymmetric load
FUR BLINDLEISTUNG, Vierleiter-Drehstrom, unsymmetrische Belastung

Anslutning/Connection/Anschluf3

L1
L2
L3

u
X

Uaux.supply Output
+ -
[13]14] |15]16 |

Kapa 4/Casing size 4/Gehause 4

|1||2|3|4|5||6|7|8|9|

B o N O

K |———I L
KL — |
Uaux.supply Output
+| -
[13]14] |15]16 |

K&pa 4/Casing size 4/Gehause 4

[1]2][3]4]5]6[7][8]9[11]
— |

ﬁx —:i-l-<>k——|—-—< — o — — —
! x;xixi
Uouou

L1 K L |

L2

X

L3

B0072

B0073

DQ 33, 34

Indata/Input/Eingangsdaten
Matspénning (\J)/Input voltage (J)/Spannung ({)  60...600 W

Egenfdrhrukning 1 mAer fas x |
Burden 1 mAper phase x |J
Eigenverbrauch 1 mAro Phase x |J
Matstrom (| )/Input current(l)/Strom(|) 1,2,5AY
Egenfdrbrukning <0,2 Vhper fas
Burden <0.2 VA per phase
Eigenverbrauch <0,2 VA pro Phase
Hjélpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
Vaxelpéanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230 V~
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 25 VA
Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110,
125, 220 V=
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 15 W
Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
Output ? Config. page 13  Load resistans R Type
Ausgangsignal? Linie, Seite 17 AbschluBwiderstand R Typ
0-1mA A C,DEF 0 — 15¢k DQ 33
0-2mA A C,DEF 0 - 7.5k DQ 33
0-25mA A,C D EF 0 — 6k DQ 33
0-5mA A, C,D,E,F 0 — 3k DQ 33
0-10 mA A, C,DEF 0-1.Xk DQ 33
0-20mA A, C,DEF 0-750 DQ 33
0 —#l0 mA AD 0-15k DQ 33
0—+20 mA AD 0-75@ DQ 33
4 —-20 mA CE,F 0 - 750 DQ 34
0-1V A,D >2kQ DQ 33
0-2V A,D >2kQ DQ 33
0-5V A,D >2kQ DQ 33
0-10V A.D >2kQ DQ 33
0-+10V AD >2kQ DQ 33

D Andra varden pa begaran.
B Other values on request.
Y Andere Verte auf Anfrage.
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FOR AKTIV OCH REAKTIV EFFEKT, kombinerad 3-fas symmetrisk last utan nolledare
FOR ACTIVE AND REACTIVE POWER, combined 3-phase, 3 wire, symmetric load
FUR LEISTUNG U BLINDLEISTUNG, kombiniert Dreileiter-Drehstrom, symmetrische Belastung

Anslutning/Connection/Anschluf3

P

Uaux.supply Output  Output
+ - ] -

[13]14] |15]16/17]18]

Képa 4/Casing size 4/Geh&ause 4

[ [ |1|2||3| ||5| [ 8]

B0074

L N R
L1 ?f—o-=_ojL
L2
L3
P

Uaux.supply Output  Output

+| | +| -
[13] 14 |15]16[17]18]

K&pa 4/Casing size 4/Gehause 4

[1] 2] 3]

|5|3| [8]

i, B

L2

T
'"@[k |]’
K L

B0075

L3

DPQ 13, 14

Indata/Input/Eingangsdaten

Matspanning (|J)/Input voltage (|J)/Spannung (i)
Egenférhrukning

Burden
Eigenverbrauch

Matstrom (| )/Input current(l)/Strom(|)

Egenférbrukning

Burden
Eigenverbrauch

Hjéalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung

60.. .500 W
1 mAoer fas x |
1 mAper phase x |J
1 mAro Phase x |J
1,2,5AY
<0,1 VA per fas
<0.1 VA per phase
9,1 VA pro Phase

Vaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230V~
Egenfdrbrukning/Burden/Eigenverbrauch 26 VA
Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24,48, 60, 110,
125, 220 V=
Egenfdrbrukning/Burden/Eigenverbrauch 15W
Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
Output Config. page 13 Load resistans R Type
Ausgangsignal® Linie, Seite 17  AbschluBwiderstand R Typ
0-1mA A, C,D,E,F 0 — 15k DPQ 13
0-2mA A C,DEF 0 — 7.5k DPQ 13
0-2.5mA A C,DEF 0 — 6¢k DPQ 13
0-5mA A,C,D,EF 0— 3% DPQ 13
0-10mA A, C,D,EF 0-1.5k DPQ 13
0-20mA A, C,D,EF 0-75Q DPQ 13
0—l0 mA A,D 0-15K DPQ 13
0—-+20 mA A,D 0-75@ DPQ 13
4 —20 mA C,E,F 0-750 DPQ 14
0-1V AD >2kQ DPQ 13
0-2V AD >2kQ DPQ 13
0-5V AD >2kQ DPQ 13
0-10V A,D >2kQ DPQ 13
0-zxi10V A,D >2kQ DPQ 13

D Andra varden pa begaran.
D Other values on request.
Y Andere Verte auf Anfrage.
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FOR AKTIV OCH REAKTIV EFFEKT, kombinerad 3-fas osymmetrisk last utan nolledare
FOR ACTIVE AND REACTIVE POWER, combined 3-phase, 3 wire, asymmetric load
FUR LEISTUNG UBLINDLEISTUNG, kombiniert Dreileiter-Drehstrom, unsymmetrische Belastung

Anslutning/Connection/Anschluf3

P
Uaux.supply Output Output
+ +
[13] 14] 15116 [17]18 |

Kapa 4/Casing size 4/Gehause 4

|1|2||3|?|7|8|9|

B0076

I [4— —i5— 9k

L1 K K7L

L2

L3 K o |

P
Uaux.supply Output Output
+ - H -

|13] 14| [15/16(17[18]

Kapa 4/Casing size 4/Gehause 4

B0077

[1[2[3][5]7]8]9]
1 |

u u \

L2

[k_ _IT_ T
LlUN-M;U !)VK L

O—m——O

L3

DPQ 23, 24

Indata/Input/Eingangsdaten

Matspanning (J)/Input voltage (\J)/Spannung (|))
Egenférhrukning

Burden
Eigenverbrauch

Matstrom (| )/Input current(l)/Strom(|)

Egenférbrukning

Burden
Eigenverbrauch

Hjélpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung

60.. .500 W
1 mAper fas
1 mAper phase
1 mAro Phase
1,2,5AY
0,1 VA per fas
<0.1 VA per phase
9,1 VA pro Phase

Véaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110 V~, 230 V~
Egenfdrbrukning/Burden/Eigenverbrauch <4.0VA
Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110,
125,220 V=
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 39W
Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
Output ¥ Config. page 13 Load resistans R Type
Ausgangsignal® Linie, Seite 17  AbschluBwiderstand R Typ
0-1mA A, C,D,E,F 0 — 15k DPQ 23
0-2mA A,C,DEF 0 — 7.5k DPQ 23
0-2.5mA A,C,DEF 0 — 6Ck DPQ 23
0-5mA A, C,DEF 0 — 3k DPQ 23
0-10mA A, C,D,E,F 0-1.5k DPQ 23
0-20mA A, C,D,E,F 0-750 DPQ 23
0—-l0 mA A,D 0-15Kk DPQ 23
0 — +20 mA A,D 0-75@ DPQ 23
4 -20 mA C,E,F 0-750 DPQ 24
0-1V A.D >2kQ DPQ 23
0-2V A.D >2kQ DPQ 23
0-5V A.D >2kQ DPQ 23
0-10V AD >2kQ DPQ 23
0-+10V AD >2kQ DPQ 23

D Andra varden pa begaran.
1 Other values on request.
1 Andere Verte auf Anfrage.
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MATOMVANDLARE FOR

FREKVENS

TRANSDUCERS FOR FREQUENCY

MEBUMFORMER FOR F

REQUENZ

Typ DF

Méatomvandlare typ DF omvandlar vaxel-
stromsfrekvens till en proportionell, last-
oberoende likstromssignal. Matsignalen
kan anslutas direkt till matomvandlaren
eller via mattransformator.

Type DF Typ DF

Transducers type DF are used for the  Frequenzmel3umformer Typ DF wandeln
measurement of the frequency of an A.C. ein Wechselstromsignal in ein lastunab-
voltage and transforms it into a proportio-héngiges Gleichstromsignal um, welches
nally load independent D.C. signal. The der Frequenz des Wechselstromnetzes
input can be connected directly or viaa proportional ist.

transformer.
T1
I
Up/Ugu /Up~ ] [ B
T2
+
— : — Utgang/
Micro-
Un ][ processor D - Output/
— — Ausgang |_
UtgangsdatalOutput/Ausgangsdaten
Noggrannhetsklass/Accuracy class/Genauigkeitsklasse 0.1
Linjaritetsfel/Non-linearity/Linearitatsfehler <0.05 %

Belastningsfel
Load dependence
Birdeneinflul

9,05 % (inom angivet belastningsomrade)
< 0.05 % (within load limits)
<0,05 % (innerhalb des angegebengh R

Instéliningstid/Response time/Einstellzeit < 300 ms
Hjalpspann.beroende/Aux. supply dependence/Hilfsspann.einfluf3 <0.1 °/,gj/f6r U, /bei U, +20 %
Temperaturberoende/Temperature coefficient/Temperatureinflufd <0.2 %/ 10°C
Max spanning vid 6ppen utgang 20V

Max open circuit output voltage 20V

Max. Spannung bei offenem Ausgang 20V

Allmanna data/General data/Technische Daten
Funktionstemp.omrade/Function temp. range/Funktionstemp.bereich -20 — +65°C
Arbetstemp.omrade/Working temp. range/Arbeitstemp.bereich -10 — +55°C
Lagringstemp.omrade/Storage temp. range/Lagerungstemp.bereich -65 — +80°C
Testspanning 2 kV, 50 Hz

Test voltage 2 kV, 50 Hz
Prifspannung 2 kV, 50 Hz
Overbelastning/Overload/Uberlastbarkeit Max 54Qvelristorskydd/varistor protection/Varistorschutz)
Vikt/Weight/Gewicht 0.45 kg
Bestallningsexempel/Ordering example/Bestellbeispiel

Typ/Typel/Typ DF 03
Méatomrade/Measuring range/MeRbereich 48 — 52 Hz
Spéanning! Voltage/Spannung 110V
Utgangssignab/Output/Ausgangssignal 0-10mA
Hjalpspéanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung 230V~
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FOR FREKVENS
FOR FREQUENCY
FOR FREQUENZ

Anslutning/Connection/Anschluf3

Output Uaux. supply
=+ -
[15]16] [13]14]

Képa 3/Casing size 3/Gehause 3

BO113A

[2] [5]

Input

DF 03, 04

Indata/Input/Eingangsdaten

Matspanning (J)/Input voltage (UJ)/Spannung (i)
Arbetsomrade/working range/Arbeitsbereich

Egenfdrbrukning

Burden

Eigenverbrauch

Matomrade/Measuring range/MeRbereich

Hjalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung

60...500 V
(40 - 120)x U

< 0,6 mA per fas

< 0,6 mA per hase

< 0,6 mA pro Phase
+10% - +5Q% U

Véaxelpéanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230V~

Egenfoérbrukning/Burden/Eigenverbrauch 20 VA

Likspénning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110,
125, 220 V=

Egenfoérbrukning/Burden/Eigenverbrauch <3W

Méatomrade/Measuring range/Mesbereich

45 - 55 Hz

48 — 52 Hz

55 - 65 Hz

58 — 62 Hz

Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ

Output Config. page 13 Load resistans R Type

Ausgangsignal  Linie, Seite 17  AbschluBwiderstand R~ Typ

0-10mA A 0-15 DF 03

0—-20mA A 0-75®@ DF 03

4 - 20 mA C 0-75@ DF 04

0-10V A > 2 kQ DF 03

D Andra varden p& begaran.
1 Other values on request.
Y Andere Verte auf Anfrage.
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MATOMVANDLARE FOR EFFEKTFAKTOR
TRANSDUCERS FOR POWER FACTOR
MERBUMFORMER FOR LEISTUNGSFAKTOR

Typ DPF Type DPF Typ DPF

Matquvinﬁlare I33PfF ar?_sllf.l_t_s tll!.et_t SYM- Transducers type DPF are connected to :;\gel_Slurnfor[;neLTyp DPF werdeél in
mftfatﬂsftkeastat -__a(sjnat or m:ltnlng”av phase, 3-wire symmetric load for the _rel;lalte[- re str'\c;Imnetzendun I_symme-
effekt-faktor, vars varde omvandlas tillen |-« \rement of power factor, which valudrischer Last zur Messung des Leistungs-

proportionell lastoberoende utsignal. is transformed to a proportionally load faktors eingesetzt. Der Messwert wird in

Matspénning och métstrém kan anslutas independent output signal. ein proportipnalles lastunabhangiges

- 1 ia mat. ) Ausgangssignal umgesetzt.
dlrek';tlll matomvandlaren eller via mat Input voltage and input current can be o gangssig g| -
transformatorer. connected either directly or via transform- _|.ngangsspannur_19 als auch Eingangsstrom
Matomvandlaren DPF erfordrar separat ers. kénnen sowohl direkt oder Uber
hjalpspanning. Om s& erfordras kan dock Messwandler angeschlossen werden.

The transducer type DPF requires separa-
vp q P Die MeRBumformer Typ DPF bendtigen

ﬁine getrennte Hilfsspannung. Wenn
erforderlich kann auch die Mel3spannung
als Hilfsspannung verwendet werden,
sofern erstere innerhalb der angegebenen
Toleranz liegt.

matspanningen anvéandas som hjalpspéan-
ning under forutséattning att denna ligger
inom angivna toleranser.

te auxiliary supply. If required, the mea-
suring voltage can also be used as auxiliar
supply under condition that this lies
within the given tolerance.

I
Uhj/Uaux./UH“ ] [ —_
T1 +
—— Utgang/
Un~ ][ D _ Output/
Ausgang

Micro-
processor

Sl

B0123

Utgangsdata/Output/Ausgangsdaten

Noggrannhetskbass/Accuracy class/Genauigkeitsklasse 0.5
Linjaritetsfel/Non-linearity/Linearitatsfehler <0.1%

Belastningsfel 9,05 % (inom angivet belastningsomrade)
Load dependence < 0.05 % (within bad limits)
Burdeneinflul3 <0,05 % (innerhalb des angegebengn R
Instéliningstid/Response time/Einstelbzeit <300 ms
Hjalpspann.beroende/Aux. supply dependence/Hilfsspann.einfluf3 <0.1 0/'91/f6r U, /bei U, =20 %
Temperaturberoende/Temperature coefficientiTemperatureinfluf3 < 0.2 %/10°C

Max spanning vid 6ppen utgang 20V

Max open circuit output voltage 20V

Max. Spannung bei offenem Ausgang 20V
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MATOMVANDLARE FOR EFFEKTFAKTOR
TRANSDUCERS FOR POWER FACTOR
MERBUMFORMER FOR LEISTUNGSFAKTOR

Allméanna data/General datafl’echnische Daten

Funktionstemp.omrade/Function temp. range/Funktionstemp.bereich
Arbetstemp.omrade/Working temp. range/Arbeitstemp.bereich
Lagringstemp.omrade/Storage temp. rangelLagerungstemp.bereich

Testspanning

Test voltage

Prifspannung
Overbelastning/Overboad/Uberlastbarkeit
Vikt/Weight/Gewicht

-20 — +65°C
-10 — +55°C

-65 — +80°C

2 kV, 50 Hz

2 kV, 50 Hz

2 kV, 50 Hz

Max 54(vatistorskydd/varistor protection/Varistorschutz)

0.45 kg

Bestallningsexempel/Ordering example/Bestellbeispiel

Typ/Typel/Typ
Matomrade/Measuring range/MeRbereich

Spéanning/Voltage/Spannung
Strém/Current/Strom
Frekvens/Frequency/Frequenz
Utgangssignal/Output/Ausgangssignal
Hjalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung

DPF 13
0.5-1-0.%cos
110V
5A
50 Hz
10-0-10 mA
230V~

Anslutning/Connection/Anschluf

Output Uaux.supply
+
|1516] [13[14]

K&pa 3/Casing size 3/Gehause 3

B0079

|1||2|3|?| 18]

L Ko

L1 HL

L2

L3
Output Uaux.supply
+| -
[15]16] [13]14]

Képa 3/Casing size 3/Gehause 3

B0080

[1]2[3][5] [8]
[ 1 |

u v u Vv
il
Lluim)‘ U oVk L
L2
L3

DPF 13,14

Indata/Input/Eingangsdaten
Matspanning (IJ)/Input voltage (|J)/Spannung(ly) 110...500 V (40-120%)

Arbetsomrade/working range/Arbeitsbereich (40 -120%) x U

Egenférbrukmng <0,6 mA per fas x |J
Burden <0.6 mA per phase x J
Eigenverbrauch <0,6 mA pro Phase x U

1,2,5A
(10 - 130%) x U

Matstrom (| )/Input current(l)/Strom(l)
Arbetsomrade/working range/Arbeitsbereich

Egenfdrbrukning 0,2 VA per fas

Burden <0.2 VA per phase

Eigenverbrauch 9,2 VA pro Phase

Hjalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung

Véaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230V~

Egenférbrukning/Burden/Eigenverbrauch 29 VA

Likspénning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110,
125,220 V=

Egenférbrukning/Burden/Eigenverbrauch <3W

Matomrade/Measuring range/MeRbereiche

Cos¢

Cap0.5-1-0.5Ind

Cap0.8-1-0.8Ind

Cap05-1

Cap0.8-1

1-05Ind

1-0.8Ind

Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans RL Typ

Output Config. page 13 Load resistans RL Type

Ausgangsignal Linie, Seite 17  AbschluBwiderstand RL Typ

0-+10 mA A,D 0-158 DPF13

0 —+20 mA A,D 0-75@ DPFI3

4-20mA CE,F 0-750 DPF14

0-+10V A,D > 2 kQ DPF13

1 Andra varden pa begaran.
1 Other values on request.
1 Andere Verte auf Anfrage.
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MATOMVANDLARE FOR LIKSPANNING OCH LIKSTROM
TRANSDUCERS FOR D.C. VOLTAGE AND D.C. CURRENT
MERBUMFORMER FUR GLEICHSPANNUNG AND GLEICHSTROM

Typ DU 61-63, likspanning Type DU 61-63, D.C. voltage Typ DU 61-63, Gleich-
Typ DI 61-63, likstrom Type DI 61-63. D.C. current spannung

Matomvandlare typ DI, DU 61-63 an-  Transducers type DU and DI 61-63 are  Typ DI 61-63, Gleichstrom
vands for omvandling av likstrom respekti-used for convert of D.C. current or D.C.  MeRumformer Typ DI und DU 61-63
ve likspanning till en proportionell last-  voltage to a proportional bad independentyyerden zur Umwandlung von Gleichstrom

oberoende likstromssignal. Insignalen kan D.C. output signal. bzw. Gleichspannung in ein proportionales
anslutas direkt till matomvandlaren eller lastunabhangiges Gleichstromsignal ver-
via matshunt eller férkopplingsmotsténd. wendet. Das Eingangssignal kann direkt an

den MeRumformer angeschlossen werden
oder Uber MefRshunt bzw. Vorwiderstand.

T1
UnjfUaux /Ui~ —
Typ /Type DU ‘ I T
—
] L+ Utgang/
Output/
U
h D D Di_ Ausgang
T1
UnfUaux /Un~ -
Typ /Type DI :T
| [,
S —— Utgang/
I~ [> D D Output/
— Ausgang

Utgangsdata/Output/Ausgangsdaten

Nom. noggrannhet/Nominal accuracy/Nom. Genauigkeit 0.2

Noggrannhetsklass/Accuracy class/Genauigkeitsklasse 0.5
Linjaritetsfel/Non-linearity/Linearitatsfehler <0.2%

Belastningsfel <0,05 % (inom angivet belastningsomrade)
Load dependence < 0.05 % (within load limits)
Burdeneinflu <0,05 % (innerhalb des angegebenen R
Installningstid/Response time/Einstellzeit < 300 ms
Hjalpspénn.beroende/Aux. supply dependence/Hilfsspann.einflufd < O.lﬂlﬂhgﬁor AU, TbeiAU, £ 20 %
Temperaturberoende/Temperature coefficient/Temperatureinflufd < 0.2 %/10°C

Max spanning vid 6ppen utgang/Max open circuit output voltage 20V

Max. Spannung bei offenem Ausgang 20V

Allméanna data/General data/Technische Daten
Funktionstemp.omrade/Function temp. rangelFunktionstemp.bereich ~ -20 — +65°C

Arbetstemp.omrade/Working temp. range/Arbeitstemp.bereich -10 — +55°C
Lagringstemp.omrade/Storage temp. range/Lagerungstemp.bereich -65 — +80°C
Testspanning/Test voltage/Prifspannung 2 kV, 50 Hz
Vikt/Weight/Gewicht 0.4kg
Bestallningsexempel/Ordering example/Bestellbeispiel

Typ/Typel/Typ DU 61
Méatomrade/Measuring range/MeRbereich 0-60mV
Utgangssignal/Output/Ausgangssignal 0-10mA
Hjalpspéanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung 230V~
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FOR LIKSPANNING OCH LIKSTROM
FOR D.C. VOLTAGE AND D.C. CURRENT
FUR GLEICHSPANNUNG AND GLEICHSTROM

Anslutning/Connection/Anschlufl

Output Uaux. supply
+| -
15|16 [13[14]

Kapa 3/Casing size 3/Gehause 3

DU 61-63, Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung
Indata/Input/Eingangsdaten

Hjalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung

Véaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230V~
Egenférbrukning/Burden/Eigenverbrauch 25 VA

Likspénning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110, 125, 220 V=
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch <2W

Méatomrade DU 63 Measuring range DU 63 M@8bereich DU 63

| 2 | | 5| g Undertryckning max Suppression max 70% of Unterdriickung
‘ ° 70% av full signal. full nominal input signal. max 70%.U
+ - Utsignal v Kurva, sid 9 Belastn.resistans RL Typ
Input Output ? Config. page 13 Load resistans RL Type
Ausgangsignal®? Linie, Seite 17  AbschluBwiderstand RL ~ Typ
0-10mA A, B 0-15R DU 61, 63
0-20mA A, B 0-75@ DU 61, 63
4-20 mA C 0 - 75@ DU 62
o-1o0v A, B >2kQ DU 61, 63
D Andra varden pa begaran.
1 Other values on request.
1 Andere Verte auf Anfrage.
Anslutning/Connection/Anschlufs DI 61-63, Likstrom/D.C. current/Gleichstrom
Output Uaux.supply Indata/Input/Eingangsdaten
+ - Matstrom (|)/Input current ()/Strom (|,) 1 mA....200 mA
|15|16| |13|14| Hjalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
Véaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110V~, 230V~
Egenfdrbrukning/Burden/Eigenverbrauch 25 VA
Kapa 3/Casing size 3/Gehause 3 Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110, 125, 220 V=
- Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch <2W
| 1| | 3| g Utsignal ¥ Kurva, sid 9 Belastn.resistans RL Typ
Output Config. page 13 Load resistans RL Type
I~ Ausgangsigna ¥ Linie, Seite 17 AbschluBwiderstand RL ~ Typ
+ -
Input 0-10mA A, B 0-15® DI 61, 63
0-20mA A, B 0-75@ DI 61, 63
4-20 mA C 0 - 75@ DI 62
0-10V A, B >2kQ DI 61, 63

D Andra varden pa begaran.
1 Other values on request.
Y Andere Verte auf Anfrage.
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MATOMVANDLARE FOR RESISTANS
TRANSDUCERS FOR RESISTANCE
MERBUMFORMER FUR WIDERSTAND

Typ DR 21-23, tvatradsmatning Type DR 21-23, 2-wire method  Typ DR 21-23, Zweileiterprinzip
Typ DR 41-43, fyrtradsmaétning Type DR 41-43, 4-wire method  Typ DR 41-43, Vierleiterprinzip

Matomvandlare typ DR anvéands for Transducers type DR are used for the MefRumformer Typ DR werden fir Messung
matning av resistans. Utsignalen & en  measuring of resistance. The outputisa  von Widerstéanden oder Wider-standsander-
proportionell lastoberoende likstrdmssig- propotional load independent D.C. signal. ungen eingestzt. Das Ausgangssignal ist ein
nal. Omvandlaren DR kan anslutas till t exThe transducer can for example be connectdestunabhangiges Gleichstromsignal, das dem
motstandsgivare eller potentiometergivareto resistance transmitter or potentiometer Eingangswiderstand proportional ist.
Vid anslutning till motstandsgivare for transmitter. When connected to resistance MeRumformer Typ DR kdnnen entweder an
temperatur linjariseras utsignalen s att transmitter for temperature, the signals are Widerstandsmef3geber oder Potentiometer
den blir proportionell mot temperaturen. linearised in order to be proportional to angeschlossen werden. Die Umformer sind
temperature. galvanisch getrennt.

T1 T \
Typ/Type DR 21-23 — J + Utgang/
Uhj/Uaux./UH“ ] [ — 8 D Output/

- Ausgang

T1 )i \
Typ/Type DR 41-43 — * Utgang/
Uhj/Uaux./UH‘“ ] [ — @ D Output/
— - = Ausgang
|
1&; o
Utgangsdata/Output/Ausgangsdaten
Nom. noggrannhet/Nominal accuracy/Nom. Genauigkeit 0.2
Noggrannhetsklass/Accuracy class/Genauigkeitsklasse 0.5
Linjaritetsfel/Non-linearity/Linearitatsfehler <0.2%
Belastningsfel <0,05 % (inom angivet belastningsomrade)
Load dependence < 0.05 % (within bad limits)
Birdeneinflul <0,05 % (innerhalb des angegebenen RL)
Instéliningstid/Response tirne/Einstellzeit <300 ms
Hjélpspann.beroende/Aux. supply dependence/Hilfsspann.einflufd < 0.1 %/for U, Ibei U, + 20 %
Temperaturberoende/Temperature coefficient/Temperatureinflufd <0.2% 10°C
Max spanning vid 6ppen utgang 20V
Max open circuit output voltage 20V
Max. Spannung bei offenem Ausgang 20V

Allméanna data/General data/Technische Daten
Funktionstemp.omrade/Function temp. range/Funktionstemp.bereich ~ -20 — +65°C

Arbetstemp.omrade/Working temp. range/Arbeitstemp.bereich -10 — +55°C
Lagringstemp.omrade/Storage temp. range/Lagerungstemp.bereich -65 — +80°C
Testspanning 2 kV, 50 Hz
Test voltage 2 kV, 50 Hz
Prufspannung 2 kV, 50 Hz
Vikt/Weight/Gewicht 0.4kg
Bestallningsexempel/Ordering example/Bestellbeispiel

Typ/Typel/Typ DR 23
Matomrade/Measuring range/MeRbereich 0-100°C
Utgé&ngssignal/Output/Ausgangssignal 0-10mA
Givare/Sensor/Geber Pt 1000°C
Hjélpspéanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung 110V~
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FOR RESISTANS
FOR RESISTANCE
FUR WIDERSTAND

Anslutning/Connection/Anschluf

Output Uaux.supply
=+ -
l15]16] [13]14]

K&pa 3/Casing size 3/Gehause 3

[ 2]

[5[1]3]

B0083

DR 21,22,23
Indata/Input/Eingangsdaten

Matomrade DR 21, 22
Measuring range DR 21, 22
MeRbereich DR 21, 22

Matomrade/Measuring range/MeRbereich DR 23

Hjalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
Véaxelpéanning/A.C. voltage/Wechelspannung
Egenférbrukning/Burden/Eigenverbrauch

Likspénning/D.C. voltage/Gleichspannung
Egenférbrukning/Burden/Eigenverbrauch

Lagst 0 — @) hogst 0 — 10K
Min.0—®max.0-10K
Min.0 - 1D, Max. 0 —10 R

QOAR<10 K2

110V~, 230V~

28 VA
24, 48, 60, 110, 125, 220 V=
<2W

Utsignal? Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
Output? Config. page 13 Load resistans R Type
AusgangsignaP  Linje, Seite 17 AbschluRwiderstand R Typ
0-10mA DR 21A/DR 23 B 0-1.5k DR 21, 23
0-20 mA DR 21A/DR23B 0-79Q DR 21, 23
4 —-20 mA C 0-—75@ DR 22
0-10V DR 21A/DR23B >2KkQ DR 21, 23

D Andra varden pa begaran.
1 Other values on request.
1 Andere Verte auf Anfrage.

Anslutning/Connection/Anschluf

Output Uaux.supply
+ -
|15]16] |13]14]

K&pa 3/Casing size 3/Gehause 3

[2]

5[1[3]

I

B0084

DR 41,42,43

Indata/Input/Eingangsdaten

Matomrade DR 41, 42
Measuring range DR 41, 42
MeRbereich DR 41, 42

Méatomrade/Measuring range/MeRbereich DR 43

Hjalpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
Véaxelpéanning/A.C. voltage/Wechelspannung
Egenfoérbrukning/Burden/Eigenverbrauch

Likspénning/D.C. voltage/Gleichspannung
Egenfoérbrukning/Burden/Eigenverbrauch

Lagst0 - @) hogst0 —10R
Min.0—D)max.0-10K
Min. 0 — 1D, Max. 0 — 10 K

Q8AR<10KQ

110V~, 230V~

2865 VA
24, 48, 60, 110, 125, 220 V=
<2W

Utsignal? Kurva, sid 9 Belastn.resistans R Typ
Output? Config. page 13 Load resistans R Type
AusgangsignaP  Linje, Seite 17 AbschluRwiderstand R Typ
0-10mA A B 0-15® DR 41, 43
0-20 mA A B 0-75@ DR 41, 43
4 - 20 mA C 0—-75@ DR 42
0-10V A B >2kQ DR 41, 43

D Andra varden pa begaran.
1 Other values on request.
1 Andere Verte auf Anfrage.
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LIKSTROM-FREKVENSOMVANDLARE
D.C-FREQUENCY TRANSDUCER
DC-FREQUENZ MERUMFORMER

Funktionsbeskrivning Typ DIF Function principle Type DIF Funktionsbeschreibung Typ DIF

Méatomvandlare typ DIF omvandlar en  Transducers type DIF converts an analo- CEWE-MelBumformer Typ DIF formen
analog likstréms- eller likspanningssignal gue D.C. input signal to a proportional  ein analoges Gleichstrom-Eingangssignal in
till en mot insignalen proportionell puls-  pulse frequency output. The output signakin proportionales Frequenz-Ausgangs-
frekvens pa utgdngen. Utsignalpulserna is be obtained by a relay with to pairs of signal um. Das Ausgangssignal wird iber
erhalles via rela med tva kvicksilverfuktademercury wetted contacts. The input signakin Relais im Ausgang gesteuert werden.
kontaktpar. Insignalen kan vara unipolar can be either uni-polar or bi-polar. If Das Eingangssignal kann ein- oder zwei-
eller bipolar. Separat levereras om s& required, one or two 6-digit mechanical  polig sein. Auf Wunsch kénnen ein oder
onskas kapa med ett eller tva elektro- counters in separate casings type DCR cawei 6-stellige mechanische Zahlwerke in
mekaniska 6-siffriga rakneverk, vars be supplied. The figures on the counters separatem Gehause geliefert werden. Die
registrerade varde representerar tidsinter-represent the time integral of the input  Ziffem des Zahlwerks zeigen das zeitliche
gralen av insignalen. Om tex insignalen  signal. If the input, for example, representintegral des Ausgangssignales. Wenn z.B.
representerar effekt, sa visar raknaren  active power, the value on the counters der Eingang die Wirkleistung darstellt,
energi (kwh). Energipulserna kan naturligtwill represent energy (kWh). The energy zeigt der Zahlerstand die Wirkleistung in
vis ocksa overforas till och integreras i pulses can of course also transmitted to akWh. Diese Leistungsimpulse kénnen
dator. integrator in a computer. selbstverstandlich in einen Computer
eingespeist werden.

T Q
UnfUaux/Un- | ][ — 10+
- —
1 . A S I K P \
—1Ip — Ingang / ___|
- DCR 01 Input/ >} E@» I el
———— fl1 Eingang — | - T
DP DIF ! = l ‘
L | Computer E U
Z& i —o— —
n

B0118

Utgangsdata/Output/Ausgangsdaten

Noggrannhetsklass/Accuracy class/Genauigkeitsklasse 0.2
Linjaritetsfel/Non-linearity/Linearitatsfehler <01%
Pulsfrekvens/Pulse frequency/Pulsfrequenz 0 — 0.0001 Hz (min)

0 — 10 Hz, (max) vid pulstid/by pulse time/Pulzeit = 40 ms
Pulstid/Pulse time/Pulszeit 40, 80, 160 ms, 80 ms (standard)
Hjalpspénn.beroende/Aux. supply dependence/Hilfsspann.einflu@ < 0.1 °/,gj/fbr U, /bei U, 20 %
Temperaturberoende/Temperature coefficient/Temperatureinflufd < 0.1 %/10°C
Reléd/Relay/Relais
Belastning/Contacts/Belastung 0.75A, 350V, 50 VA
Livslangd/Life expectancy/Lebensdauer 8 perations

Raknare/Counter/Zahler DCR

Antal siffror/Number of figures/Anzahl Ziffern 6

Max raknefrekvens/Max. counting frequency/Max. Zahlerfrequenz 6 Hz

Min pulstid/Min. pulsetime/Min. Impulsdauer 80 ms
Pulsniva/Puls level/Pulsniveau 5V /14 mA £10%

Allmanna data/General data/Technische Daten
Funktionstemp.omrade/Function temp. range/Funktionstemp.bereich ~ -20 — +65°C

Arbetstemp.omrade/Working temp. range/Arbeitstemp.bereich -10 — +55°C

Lagringstemp.omrade/Storage temp. range/Lagerungstemp.bereich ~ -65 — +80°C (DIF 01, 02). -40 — +80°C (DCR 01, 02)
Testspanning/Test voltage/Prufspannung 2 kV, 50 Hz

Vikt/Weight/Gewicht 0.5 kg (DIF 01, 02), 0.1 kg (DCR 01, 02)
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LIKSTROM-FREKVENSOMVANDLARE
DC-FREQUENCY TRANSDUCER
DC-FREQUENZ MERUMFORMER

Anslutning/Connection/Anschlufl DIF 01,02
Indata/Input/Eingangsdaten
Insignal/Input range/Eingangssignal

Input Uaux.suppl
+ p- i (en-polig/uni-polar/unipolér) 0-5mA DIF 01
-| ] i 7 Een-po:ig;uni-po:ar;unipo:ér; 0-10mA DIF 01
en-polig/uni-polar/unipolér 0-20mA DIF 01
[1]2] [3[4] | h3]14] 3[ 4] (en-polig/uni-polar/unipolér) 4 -20 mA DIF 01
DC-to-Pulse rate converter DIF 01 impulse (en-polig/uni-polar/unipolér) 0-10V DIF 01
K&pa 3/Casing size 3/Gehause 3 counter (bipolar/bi-polar/zwie-polig) 0-+5mA DIF 02
DCR 01 (bipolar/bi-polar/zwie-polig) 0—+10 mA DIF 02
oo 2 (bipolar/bi-polar/zwie-polig) 0 —+20 mA DIF 02
6 | 7 3 (bipolér/bi-polar/zwie-polig) 4-12-20mA DIF 02
‘ (bipolar/bi-polar/zwie-polig) 0-+10V DIF 02
suet'ggt Hjélpspanning/Auxiliary supply/Hilfsspannung
Vaxelpanning/A.C. voltage/Wechelspannung 110 V~, 230 V~ +20 %
Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 32 VA
Likspanning/D.C. voltage/Gleichspannung 24, 48, 60, 110,
125, 220 V=120 %
+lnput Uaux.supply Egenforbrukning/Burden/Eigenverbrauch 286 W
|+ - T+
[1]2] [3[4]5] [3]14[] [3]4]5
DC-to-Pulse rate converter DIF 02 Impulse
Képa 3/Casing size 3/Gehause 3 counter
DCR 02
o o |ro o a
67/ [8]9 5

(+)Relay (-)Relay
output output
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MATTSKISSER OCH HALTAGNING
DIMENSION DRAWING
MARBILDER UND BOHRPLANE

2) Weitere Eingangsstrome auf Anfrage.

— 32.5 — 114

* Med berdringsskydd
Y e With terminal protection
: Mit Klemmenabdeckung

B0127

Kapa 4
Casing 4
Gehéause 4
75
® i
g
g
100
M3 Haltagning kapa 4/
0 Drilling plan casing 4/
Ma Bohrplan Geh&use 4

(0o}
B0131 A

85
M5

D& matomvandlare i kdpa 1 och 3 inte kan skruvmonteras, kan en DIN-skena av plast medlevereras. Skenan kan latt
kapas till ratt Iangd for montage av enstaka matomvandlare pavagg.

As transducer casing size 1 and 3 cannot be serew mounted, a DIN-rail in plastic can be supplied. The rail can easly be
cut to the correct length for mounting of a single transducer on wall.

Wenn Gehause 1 und 3 auf Montageplatte montiert werden soll, wird auf Wunsch eine Hutprofilschiene mitgeliefert.
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